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RSA und GSA Elektrische Stellantriebhe

WAS SIND DER RSA UND DER GSA?
Der RSA ist ein flexibler elektrischer Kolbenstangenantrieb mit Spindeltechnologie. Das Standardmodell RSA-ST ist in sechs

GroBen verfiigbar. Der gefiihrte RSA (GSA) verfiigt zusétzlich Uber eine Flihrung und Lastunterstitzung und ist in den 4 kleineren
GroBen verflighar. Das Modell mit hoher Kraft RSA-HT ist in den 4 grBeren GroBen verfiighar und enthdlt stérkere Komponenten
zur Ubertragung von Drehmoment (Kupplungen, Riemenscheiben, Riemen) und hdhere Axiallager.

(O—oF

Schnelle Lieferung
Auf Bestellung

ELEKTRISCHE STELLANTRIEBE VON TOLOMATIC

ERD RSH RSA RSX GSA IMA

Kostengiinstige | Hygienisch Hohe Kraft Gefiihrter AuBerste Kraft | Integrierter
Elektrozylinder Elektrozylinder Elektrozylinder Elektrozylinder Elektrozylinder | Servoantrieb
Schub bis zu: 2,2 kN 35kN 58 kN 294 kN 42 kN 35,8 kN
Geschwindigkeit | 1 016 mmiSek. | 498 mmSek. | 3.124 mm/Sek. | 760 mm/Sek. | 3.124 mm/Sek. | 1.334 mm/Sek.
Hublange bis zu: 609 mm 1.219 mm 1.524 mm 1.500 mm 914 mm 457 mm
Gewinde-/ Trapez, Kugel,
Muttertyp Trapez, Kugel Kugel, Rolle Rolle Kugel, Rolle Trapez, Kugel Kugel, Rolle

Flir vollstdndige Informationen siehe www.tolomatic.com oder Literaturnummer:

Literaturnummer:: | 2190-4013 (DF) | 2100-4010 | 3600-4204 (DF) | 2171-4004 (DE) | 3600-4204 (DE) | 2700-4009 (D)

(Nicht alle Modelle verfiigen (iber die angegebenen Maximalwerte,
d. h.. Maximaler Schub ist bei maximaler Geschwindigkeit eventuell nicht verfiigbar)
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RSA und GSA Elektrische Stellantriebhe

Anwendungen

Pressen
Stanzen
Lochen

Spritzguss

Aktive Sicherheitsbarriere

Weitere Anwendungen:

¢ Animation

¢ Montageanlagen

e Automatische
Werkzeugwechsel

¢ Automobil

e Finspannen

e Umformen

e Forderbander

o Zyklustests

e Filler

e Former

e Hydraulisches Filtern

® | aserplatzierung

¢ Werkzeugmaschinen

¢ Materialhandhabung

www.tolomatic.com

¢ Medizinische Gerate

e Formung

¢ Bewegungssimulatoren

e Tiiren dffnen/schlieBen

* \/erpackungsanlagen

¢ Einspannen von Teilen

¢ Hebehilfen

¢ Aufnehmen und
platzieren

¢ Pneumatisches Filtern

o Prazisionsschleifen

e Produkttestsimulationen

* Nieten/Befestigen/
Verbinden

¢ Robotergreifarme

Ein- und Auslagerung

e Schweilen
 Drahtwicklung
e und vieles mehr

e Sdgewerkausriistung

* Halbleiter

e Steuerung der
Blihnenbewegung

e Stanzen

e Tischplatzierung

¢ Zugkraftregelung

e Prilfstinde

e Rohrbiegen

e \/olumetrische Pumpen

e Wasserstrahlregelung

e Wellenerzeugung

e Bahnfilhrung

Tolomatic
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RSA-ST STANGENGEFUHRTER STELLANTRIEB Tolomatic... MAXIMALE HALTBARKEIT
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Endurance Technology-Produkte sind
ENDURANCE TECHNOLOGY, :mmi i
sm Lebensdauer ausgelegt.

RSA A TO I om at IC D esian P rncip I e ?tg;n%%%!!ﬁﬂrttg;ggrgggérét fest und der . MOTORAUSRICHTUNG RSA
Der RSA-Kolbenstangenantrieb mit Spindeltechnologie ist ideal fiir Anwendungen mit mittlerer bis Antrieb wird mit der richtigen Montagehardware gelefert ZUR ALSWAHL STEHER:

ST hoher Schubkraft bei gefiihrten Lasten. Durch die kompakte Bauweise und die zylinderférmige * Spezffizieren Sie Ihr Gerat und senden Sie s an «Die nine-Option koppelt drekt cie ST
Arbeitsweise ist diese Losung ideal fiir Anwendungen, die bisher mit pneumatischer oder g Tolomatic zurwerkseiligen Instalation <1 Antriebswelle und ist typischerweise

hydraulischer Kraft gelost wurden. Es stehen viele Montageoptionen zur Verfligung, so dass der
Antrieb in zahlreichen Anwendungen eingesetzt werden kann. Anfertigung in Hublangen bis zu
1,5 m mit Gewindetechnologie Ihrer Wahl.

\\\ sMotor von Tolomatic geliefert
‘\ und montiert

gine einteilige Gehausekonstruktion
fUr eine optimale Ausrichtung und
Unterstitzung des Motors

-

*Die parallel-gegenlaufige Option

HOHE
PLATZIERUNGSGENAUIGKEIT *Kugelmuttern bieten Effizienz zu
SCREW ACCURACY kostengUnstigem Preis; spielarme

Rollengewinde + 0.07102mm/300mm

VIELFALTIGE minimiert die Gesamtlange,
GEWINDETECHNOLOGIEN /ciertw _Kgpplullrwgg[)notor undRQie 't
ntriebswelle {iber einen Riemen mi
ZUR AUSWAHL STEHEN: einem Ubersetzungsverhaltnis von
» Stabile Muttern aus Bronze oder 11 oder 2:1.
technisch entwickelten Harzen bisten [
leise Laufleistung bei niedrigsten
Kosten; spielarme Konstruktion
verflgbar
HOCHDRUCKLAGER

Konstruktion verflighar

Metrische Kugelmuttet + 0.057mm/300mm

Einzigartiges Design des

Hochdrucklagers verhindert

SCHUBSTANGE

¢ Stahl-Schubstange
ermdglicht Anwendungen
mit extrem hoher Kraft

¢ Salzbad-
Nitrierbehandlung sorgt
fir ausgezeichnete
Karrosionshestandigkeit,
Oberflachenhérte und
Resistenz gegen das
Anhaften von potenziellen
Verunreinigungen

Rundlauffehler und isoliert
die linearen Kréafte flir die

GEWINDESTUTZLAGER Antriebswelle
INTERNE Technisch entwickelte Harze sorgen flr eine
" kontinuierliche Untersttitzung der Schraube
STOSSDAMPFER J

StoBdampfer schiitzen
das Gewinde- und
Muttersystem an
beiden Enden vor
Beschadigung beim

Hubanschlag

I

GEWINDE-
STANGENKOPF

Gemeinsame
Schnittstelle fiir vielfaltige
Stangenkopf-Lésungen

R/GSA 4

ENTLOFTUNGS-/ _
« REINIGUNGSANSCHLUSSE

o Standardfunktion der

GEWICHTSPARENDE Antriebe der GroBe
ALUMINIUM- RSA 32,50,64
KONSTRUKTION *Wig in dieser Ansicht zu

sehen ist, sowohl auf der
Unterseite als auch auf
der gegenberliegenden

¢ Schwarzes eloxiertes
Pressdesign fir optimale

INNERE MUTTERAUFLAGE Steifigkeit und Festigkeit

Seite platziert
* Fiihrungslager aus technisch entwickelten *Externe Schalterkandle an i 3
HU rungsiager f{i ‘ VI o ‘erl allen Seiten ermdglchen * Verwendung als Entllftungsanschluss: lasst Luft
arzen sorgen 1ur eine verarensicherung die einfache Platzierund von in das Innere des Antriebs strémen. Verhindert
TATZLAGER der Kolbenstange Postionsanzeiges ohaltgrn eine zusatzliche Belastung des Motors durch
+Stiizt die Schubstangs und *Stiitzt die Schubstange und den Luftaufbau durch schnelles Umschalten des RSA.
lange Mutternsatz tloer di te Schubla Verwendung als Reinigungsanschluss: Uberdruck
A mit Luftschiduchen und Filtern, um sicherzustellen,
STANGEN gesamte Schublnge dass Verunreinigungen (die die Lebensdauer des
ABSTREIFER *Einzigartiges Tatzlager- Antriebes verkirzen kénnten) nicht in das Innere
- Material erméglicht einen des Antrigbes gelangen.
Verhindert das . .
o reibungslosen Betrieb und
Eg”rﬂ[:?gﬁgjﬁgen in das die Unterstutzung der 0PT|ONEN
Gehause und erhéht so Kolbenstange Auf Seite 7 finden Sie eine vollsténdiae Liste der
die Lebensdauer des RSA-Optionen, einschlieBlich der HT-Option mit
Antriebs hohem Drehmoment

www.tolomatic.com Tolomatic”‘ R/GSA 5
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RSA
HT

RSA-HT OPTION

ENDURANGE TECHNOLOGY,

A Tolomatic Desian Pnncmle

Die HT-Option ist eine Option mit hoherem Schub fiir die BaugroBen
24,32, 50 und 64 der RSA-Familie. RSA-Antriebe mit Rollengewinden
sind immer Antriebe mit HT-Option. Verwenden Sie die Software im
Internet zur GroBenbestimmung von Tolomatic, um festzustellen, ob
die HT-Option flr lhre Anwendung geeignet ist.

STANDARDFUNKTIONEN
Eine vollstandige Liste der RSA-
Standardfunktionen finden Sie

auf Seite 4.

~ UBERARBEITETE
LMI- UND RP-
GEHAUSE

Speziell fiir die Aufnahme
gréBerer Motoren und
Getriebe mit hoheren
Drehmomenten und groBeren
Schraubenkreisen

(bis 6,5", 165 mm).

DAUERHAFTES
RIEMENMATERIAL

Polyurethan-Zahnriemen
mit hohem Drehmoment
und Carbon-Zugkordeln
widersteht der Dehnung

VERBESSERTE
HOCHDRUCKLAGER

Tolomatic... MAXIMALE HALTBARKEIT

EXCELLENCE IN MOTION

WARUM DIE
HT-OPTION
WAHLEN?

¢ Hohere Festigkeitshestandteile
iibertragen das Drehmoment vom
Getriebe/Motor durch den Antrieb

eSchmiernippel ermdglicht eine bequeme
Nachschmierung fiir eine langere
Lebensdauer der Schraube

¢ Geeignet fiir die Montage von groBen Motoren
mit bis zu 165 mm-Lochkreisdurchmesser

OPTIONEN (Sofern nicht anderweitig vermerkt, flr alle RSA-Antriebe verfligbar)
+METRISCHE OPTION

Mit metrischen Gewindebohrungen fiir die Befestigung der Last am Gelenkkopf und des Antriebs an den Passfléchen

+SCHALTER
- /('. F

Wihlen Sie aus: Reed, Solid State PNP oder NPN, alle verfiighar als SchlieBer oder (ffner

IP67
Statisch Spezialdichtungen fiir den Basisschutz gegen Eindringen von Wasser und Staub
nur in den GroBen 32,50,64: HT-Antrieb (LMI und RP); ST-Antrieb (nur RP-Motorbefestigung)

STANGENKOPF MONTAGE

o MET: Externe *MP2; Montageplatten

Gewinde fiir die
— : AuBengewinde Oberfldchenmontage
— MASSGESCHNEIDERTER MOTOR (Standardfunktion)
ZUR AUSWAHL STEHEN:
sLegen Sie das zu installierende Gerét* fest und der Antrieb wird mit der o CLV: Gabelstan- *FFG: Frontflansch
richtigen Montagehardware geliefert *(Passfederwelle erforderlich) enkopf fiir fUI' die Montage
+Spezifizieren Sie Ihr Gerét* und senden Sie es an Tolomatic grehhalterung in der Néhe des
zurwerkseitigen Installation Stangenkopfes RS A
*Motor oder Getriebe von Tolomatic geliefert und montiert
— - * SRE: Kugelformiger *TRR: Halterung HT
Stangenkopf filr mit Drehzapfen
Drehhalterung fiir Drehhalterung

RSA HT-Stellglieder werden
mit Schrégkugellagern

mit hohem Axialschub in
abgestimmter Paarbauweise
geliefert, um Rundlauffehler
zu vermeiden und die
linearen Krafte von der
Antriebswelle isolieren.

VIELFALTIGE GEWINDETEGHNOLOGIEN

R/GSA_6

ZUR AUSWAHL STEHEN:

¢ Stabile Muttern aus Bronze bieten leise
Laufleistung bei niedrigsten Kosten; spielarme
Konstruktion verfiigbar

sKugelmuttern bieten Effizienz zu kostengiinstigem  fs

Preis; spielarme Konstruktion verflgbar

*Rollengewindemuttern bieten die hochst erziel-

baren Werte flir Schubkraft und Lebensdauer
(HT-Option)

IP67 OPTIONEN * ALC: Stangenkopf Nachfolgend nur fir RP-Motorbefestigung
Bestandig gegen Wassereintritt mit Ausrichtkupplung *BFG: Riickflansch
in 1 m Tiefe fir bis zu 30 Min. | zum Ausgleich der fiir die Montage
Montageausrichtung auf der
) gegeniiberliegenden
*XR: Stabverlén- Seite des
gerung zum Stangenkopfes
Trennen der Last *PCD: Gabel
vom Antrieb +PCS: Osenhalterung
fiir Drehhalterung
SCHMIERNIPPEL
e *Abschmiersystem
. - y . verléngert die - -
=y —_ . Lebensdauer '{!.
. der Spindel -
. sVereinfachtes
. Abschmieren ohne \
HOCHBELASTBARE GEWINDE- Demontage -~
|N'|'EBNE ~ STANGENKOPF ¢ Standardfunktion fiir alle HT-Optionen der
STOSSDAMPFER — Gemeinsame Schnittstelle RSA-Antriebe
* Die Ausrichtung der Schmiernippel ist

flr vielfaltige Stangenkopf-
Lsungen

nicht vordefiniert. Eine kundenspezifische
Ausrichtung kann als Produktanderung
angefordert werden.

StoBdampfer schitzen das
Gewinde- und Muttersystem an
beiden Enden vor Beschadigung
beim Hubanschlag

Tolomatic
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GSA GEFUHRTER SPINDELANTRIEB

E N D u RAN c E TEc H N o Lo GYM Lebensaauer ausge/eg[’

A Tolomatic Desian Principle

Der GSA geflihrte Spindelantrieb ist ideal fir Anwendungen mit
mittlerer Schubkraft. Die in sich geschlossene Konstruktion der
gefuhrten Kolbenstange und der Betrieb des Zylinderschlittens
machen diese LOsung ideal fir Anwendungen, die eine Flihrung
und Unterstltzung der Last erfordern. Eine robuste, breite
Werkzeugplatte ermdglicht die einfache Montage der bendtigten
Endeffektoren fiir viele Anwendungen. Anfertigung in Hublangen
bis zu 0,9 m mit Gewindetechnologie |hrer Wahl.

GEWICHTSPARENDE
ALUMINIUM- KONSTRUKTION

o Schwarz eloxierte Lagerbdcke bieten solide strukturelle
Unterstitzung und vielfaltige Montagemdglichkeiten

* Schwarz eloxiertes Rohrprofil fir optimale Steifigkeit und
Festigkeit

*Externe Schalterkanéle an allen Seiten ermdglichen die
einfache Platzierung von Positionsanzeigeschaltern

Endurance Technology-Produkte sind
fiir hochste Haltbarkeit fiir eine lange

VIELFALTIGE
GEWINDETECHNOLOGIEN

STANGEN
ABSTREIFER

Verhindert das Eindringen
von Verunreinigungen in
das Gehduse und erhoht
s0 die Lebensdauer

ZUR AUSWAHL STEHEN:

oStabile Muttern aus Bronze oder
technisch entwickelten Harzen bieten
leise Laufleistung bei niedrigsten
Kosten; spielarme Konstruktion
verflgbar

*Kugelmuttern bieten Effizienz zu
kostengUnstigem Preis; spielarme
Konstruktion verflighar

ELOXIERTE ALUMINIUM-
SCHUBSTANGE

¢ Leichtbauweise sorgt direkt
flr Schubkraft bei minimaler
zusétzlicher Tragheit

*Die korrosionsbestandige
Beschichtung bietet einen
hervorragenden Schutz vor vielen
Chemikalien

INTEGRIERTE
FUHRUNGSSTANGEN UND LAGER

s Flhrungsstangen aus gehértetem Stahl fiir hohe
Steifigkeit und geringe Durchbiegung

*\Vier zusammengesetzte oder lineare Kugellager tragen
die Last fiir eine reloungslose, gleichmaBige Bewegung

o Schmierdocht liefert Schmierdl flir die Lebensdauer des
Antrigbs

+ (Iberdimensionierte Stébe fiir héhere Tragfahigkeit
verfligbar

¢ Edelstahiwelle als Option fiir Korrosionsbesténdigkeit
erhéltlich

R/GSA_8

des Antriebs / ;

Tolomatic... MAXIMALE HALTBARKEIT
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MASSGESCHNEIDERTER MOTOR

ZUR AUSWAHL STEHEN:

s egen Sie das zu installierende Gerét fest und der
Antrieb wird mit der richtigen Montagehardware geliefert

* Spezifizieren Sie lhr Gerdt und senden Sie es an
Tolomatic zur werkseitigen Installation

o ' ut . o
*Motor von Tolomatic geliefert und montiert  E kg .

MOTORAUSRICHTUNG

ZUR AUSWAHL STEHEN:

*Die Inline-Option koppelt direkt die
Antrigbswellen und ist typischerweise
eine einteilige Gehdusekonstruktion
fUr eine optimale Ausrichtung und
Unterstitzung des Motors

*Die parallel-gegenlaufige Option
minimiert die Gesamtldnge und
bietet ein Riemenverhdltnis von
1:1 oder 2:1.

GEWINDESTUTZLAGER

PRAZISIONSBEARBEITETE
OBERFLAGHEN

Tolomatic

+49 6142 17604-0

*Das stranggepresste Lagergehduse ist auf zwei
Oberflachen prézisionsbearbeitet, um eine exakte und
leicht auszurichtende Linearbewegung zu ermglichen

*Die Werkzeugplatte wird ausgerichtet und montiert,
um eine prézise Montageflache zu erhalten.

www.tolomatic.com

*Einzigartiges Design des Axiallagers
verhindert Rundlauffehler und isoliert die
linearen Krafte fiir die Antriebswelle

*Technisch entwickelte Harze sorgen flir
eine kontinuierliche Unterstiitzung der
Schraube

OPTIONEN

+UBERDIMENSIONALE
FUHRUNGSSTANGEN

Verfligbar fUr erhdhte Tragfahigkeit oder
verringerte Durchbiegung

+ ANSCHLAGHULSE

Bietet bei Bedarf einen Zwangsstoppmechanismus

+ KORROSIONSBESTANDIGKEIT

Beinhaltet Flihrungsstangen und Befestigungselemente
aus Edelstahl 316 flir besseren Umweltschutz

+METRISCHE OPTION
Mit metrischen Gewindebohrungen fiir die Befestigung
der Last auf der Werkzeugplatte und des Antriebs auf
den Passflachen

+SCHALTER
Wahlen Sie aus: Reed, Solid State PNP oder NPN, alle
verfiighar als SchlieBer oder Offner

Tolomatic
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RSA ST Elektrischer stangengefihrter Stellantrieb

sizeit.tolomatic.com fiir
eine schnelle und genaue l[: HiH

- . . H *k
GROSSE: ALLE Einheiten: metrisch Auswatil der Aktoren
** Die metrischen RSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die RSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stiftbohrungen sind metrisch.
RUN l .1A ‘1'I=I )
ParaIIeI- E=
RSA eenlaufl LS

= LLI

DYNAMISCHE

—
aafsaYem

Linear

mm mm/Umdr. mm/300mm __ mm kg-m? x10° kg-m?x10% kg- m2x106 kgm’x10®  N-m
305 | SNO1 25,40 0,25 0,18 311 k.A. 1171 1,463 A 0,585 0,071
305 | SN02 12,70 0,15 0,18 311 kA | 0585 | 0,878 k.A. 0,293 0,064
12| 305 | SNO5 5,08 0,15 0,18 311 kA. | 0,585 0,585 KA. 0,293 0,056

305 | BZ10 2,54 0,15 0,20 3N kKA. | 0,585 0,585 KA. 0,293 0,056
305 | BN(L)O8 | 3,18 0,08 0,38 578 1.334 | 0,585 0,585 KA. 0,293 0,056
457 | SNO1 25,40 0,25 0,18 311 kKA. | 1,756 2,048 KA. 0,585 0,148

457 | SNO2 12,70 0,15 0,18 311 kKA. | 0,878 0,878 K.A. 0,293 0,127
16 | 457 | SNO5S 5,08 0,15 0,18 311 KA. | 0,585 0,585 K.A. 0,293 0,120
457 | BZ10 2,54 0,15 0,20 311 kA. | 0,585 0,585 K.A. 0,293 0,120

457 | BN()O8 | 3,18 0,08 0,38 578 1.334 | 0,585 0,585 K.A. 0,293 0,113
610 | SNO2 12,70 0,13 0,18 890 KA. | 33946 | 34,239 | 20,777 | 1,463 0,205
610 | SNO4 6,35 0,25 0,18 890 KA. | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 1171 0,191
610 | SNO8 3,18 0,25 0,18 890 KA. | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 1171 0,184
610 | BZ10 2,54 0,15 0,20 3.781 KA. | 33946 | 34,239 | 20,777 | 1171 0,184

24 610 | BN()O5| 5,08 0,08 0,38 3.670 6.275 | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 11N 0,247
610 | BN()0Z2 | 12,70 0,08 0,38 3.781 4.764 | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 0,878 0,282
610 | BNMO5 5,00 0,10 0,07 3.861 | 12.000 | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 117 0,340
610 | BNM10 | 10,00 0,10 0,07 1.930 8.500 | 33,946 | 34,239 | 20,777 | 1,171 0,340
914 | BZ10 2,54 0,15 0,20 3.492 KA. | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 2,634 0,353
914 | BN()02 | 12,70 0,10 0,38 2375 | 14964 | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 2,926 0,275
3 914 |BN(L)05| 5,08 0,08 0,38 4.226 7.226 | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 2,634 0,261

914 | BNM05 5,00 0,10 0,07 6.036 | 13.700 | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 2,926 0,633
914 | BNM10 | 10,00 0,10 0,07 3.016 | 21.000 | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 2,926 0,633
914 | BNM20 | 20,00 0,05 0,13 1.508 | 11.388 | 68,770 | 52,382 | 43,018 | 3,219 0,633
1219| BZ10 2,54 0,15 0,20 7.936 k.A. | 191,386 | 323,073 |134,029| 10,242 0,466
1219 BN(L)01 | 25,40 0,10 0,38 3.372 | 10.231 [ 191,386 | 323,073 [134,029| 10,242 0,466
1219 BN()02 | 12,70 0,10 0,38 6.748 | 23.820 | 191,386 | 323,073 |134,029| 8,487 0,410
50 [1219] BN(L)0O4 | 6,35 0,10 0,38 | 13.496 | 22.949 | 191,386 | 323,073 [134,029| 8,194 0,480
1219 | BNMO05 5,00 0,05 0,10 |10.440 | 17.947 191,386 | 323,073 |134,029| 7,609 0,847
1219 BNM10 | 10,00 0,05 0,10 8.567 | 14.999 | 191,386 | 323,073 |134,029| 7,609 0,847
1219 BNM25 | 25,00 0,10 0,13 3.430 | 11.285 | 191,386 323,073 |134,029| 7,609 0,847
1524 | BZ10 2,54 0,15 0,20 7.922 KA. |674,825| 720,184 |677,752| 40,677 0,614
1524 | BN(L)53 | 47,93 0,10 0,38 2.393 | 26.516 | 674,825 | 720,184 |677,752| 52,675 1,412
1524 | BN(L)02 | 12,70 0,10 0,38 8.981 | 50.719 | 674,825 | 720,184 |677,752| 41,555 0,600
64 (1524 | BN(L)0O4 | 6,35 0,10 0,38 |17.917 | 30.010 |674,825| 720,184 |677,752| 40,969 0,607
1524 | BNMO05 5,00 0,05 0,10 9.043 | 29.865 |674,825| 720,184 |677,752| 49,749 1,062
1524 | BNM10 | 10,00 0,05 0,10 9.043 | 33.253 | 674,825 | 720,184 |677,752| 49,749 1,062
1524 | BNM20 | 20,00 0,05 0,13 5.703 | 24.592 |674,825| 720,184 |677,752| 49,749 1,062

SCHRAUBENCODE | BESCHREIBUNG Wenden Sie sich an Tolomatic fiir Optionen mit einer hoheren Genauigkeit und einem geringeren Spiel.
BN Kugelmutter 2 1 (L) steht fiir Kugelgewinde mit geringem Spiel: Spiel = 0,0020” (0,05 mm)
Emr Euge:muger H",tse”e. Spiel * Bei den SN- und BZ- Schrauben gilt: maximaler kontinuierlicher dynamischer Schub unter
UgemuUer mit geringem opie Beriicksichtigung der Begrenzung von Schub x Geschwindigkeit.
BNM Kugelmutter metrisch
BZ Mutter aus Bronze ** Bei den RN-, BN- und BNL-Schrauben spiegelt die dynamische Tragzahl 90 % Zuverléssigkeit fiir 1 Million
RN Rollengewinde Umdrehungen wider.
SN Robuste Mutter
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RSA ST Elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
GROSSE: 12,16: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN ~ LEISTUNG
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SCHRAUBENCODE| BESCHREIBUNG SCHRAUBENCODE | BESCHREIBUNG

BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH Kugelmutter H-Serie RN Rollengewinde
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter
geringem Spiel

BNM Kugelmutter metrisch
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RSA ST Elekirischer stangengeftihrter Stellantrieb
GROSSE: 32: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN  Auevatt der Acaren
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BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH Kugelmutter H-Serie RN Rollengewinde
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter
geringem Spiel
BNM Kugelmutter metrisch
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GROSSE: 64: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN LEISTUNG
HUB (mm) o -
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GROSSE: 12,16: PV-GRENZEN (Robuste Muttern)

GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
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GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)

PV-GRENZEN T R —
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last trégt, - aig?mezﬂngfﬁ'emsch

wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die
die Warmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen,
sind der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die Schubkraft Geschwindigkeit
Oberflidchengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt dies- ((Max. Schubkraﬂ-Bewertung)) X ((Max. Geschwindigkeits-Bewertung)) <0,1
er Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.
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sizeit.tolomatic.com fiir -
eine schnelle und genaue

GROSSE: 24 (SN): PV-GRENZEN (Robuste Muttern) AL T T
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
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GROSSE: 24,32,50,64 (BZ): PV-GRENZEN (Muttern aus Bronze)
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
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PV-GRENZEN G T et
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last tragt, wird BAM ﬁigzaﬁ?ﬁm&f"““
durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Warmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind
der Dr_l_lck auf die M_uttt_er in_Pfund pro Oua_dratzoll und die ] Schubkraft Geschwindigkeit
Oberflachengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt die- ((Max_ SGhubkraﬂ_Bewem“g}) X ((Max_ Geschwindigkeits-Bewertung)) <0,1

ser Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.
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KUGELGEWINDE LEBENSDAUER-DIAGRAMME LEISTUNG
GROSSE: 12, 16, 24, 32

o
LEBENSDAUER (Millionen von mm) o ] e oo
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200 - : : 889,6 SCRAUBENCODE\ UNG
T BNH Kugelmutter H-Serie
1 | T | BNL Kugelmutter mit
I | e 0 geringem Spiel
- ™ ¥ @ 9 & ? 88 8 § § § § 8 § § § § 8 § § § § 8 BNM Kugelmutter metrisch
— — [SIENN S 00O g9 g 2282 BZ Mutter aus Bronze
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) - S =] il Rollengevinde
— SN Robuste Mutter
GROSSE: 50, 64 o S
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- S
HINWEIS: Die Lyo erwar- Die zugrunde gelegte Formel, die diesen Wert Verwenden Sie die nachfolgende Berechnung ,Ersatzlast wenn die
tete Lebensaauer eines definiert, ist: Last wéhrend des gesamten Hubs nicht konstant ist. Verwenden Sie in
Kugelgewinde-Linearantriebs Lio = [<C13 Féllen, bei denen nur geringe Variationen der Last auftreten, die griBte
wird ausgedrtickt als der 10= ( P | ® Q/ = Last fiir die Berechnungen der Lebensdauer.
lineare Bewegungsabstand, 1 1oVerfahrweg Lebensdauer in Millionen ; 3 3 3 3 3
den 90 %des kar/’ekt Emheﬁen (mmg Wobei.' W0b6/.' Pe: v I—1 (P1) +L2(P2) '[LS(PS) +|_n(Pn)
gewarteten hergestellten — Dvnami
Kugelgewindes erfillen oder (P:e :DEyrr;gg;gg? %ragzahl ™ P, = Ersatzlast ()
lberbieten. Dies st keine Ga- Wenn die Last iiber alle Pn = Jede Schrittweite bei unterschiedlicher Last (\)
rantie und dlese Grafik sollte Bewegungen hinweg konstant ist, L = Pro Zyklus zuriickgelegte Gesamtdistanz (Hub ausfahren +
aUSSChﬁ/jE}B//Ch i/ur Schétzung dann st zuriickholen) [L = Ly + Lo + Ls + Ly
Verwendet wertn. tatséchliche Last = Ersatzlast L n = Jede Schrittweite des Hubs bei unterschiedlicher Last (mm)

| = Gewindesteigung (mm/Umdr.)
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RSA ST Elektrischer stangengefihrter Stellantrieb
SCHRAUBENKNICKBELASTUNG eine sonels und gonaue

GROSSE: 12,16,24,32 01 i (mm)
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GROSSE: 64 HUBLANGE (mm) N
g0 f000 1200 1400 [
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S e R R o e I SCHRAUB—‘
ENCODE | BESCHREIBUNG
O 0 BN Kugelmutter
30 40 . 50 60 B | Kogonuter
HUBLANGE (ZOII) BNL Kugelmutter mit

geringem Spiel
BNM Kugelmutter

A HINWEIS: Die angegebenen Knickbelastungsgrenzen gehen von einer perfekten Ausrichtung T it s o
aus. Es wird empfohlen, zusatzliche Sicherheitsreserven zu verwenden, inshesondere bei AN__| Rolengevinde.
Anwendungen mit hoher Schubkraft.
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GROSSE: ALLE TECHNISCHE DATEN
N 12 16 24 32 50 | 64
= ks| 078 | 168 | 1,79 | 275 | 6,39 | 10,35
(=]
[=]
= PARALLEL-
Z Wkl kg 108 | 180 | 281 | 468 | 885 | 13,36
[==]
IOl omn | 23 | 53 | 58 | 81 | 152 | 244
GRUNDGEWICHT BZ
Wl | 005 | 009 | 034 | 044 | 119 | 227 =
GRUNDGEWICHT BN [S'GHION0LS; 0,12 0,46 0,65 1,61 3,44 Wenden Sie sich an
G gom | 071 | 107 | 250 | 268 | 589 | 804 | imometerinsacen
HUBEINHEIT § ’ : ! ’ | | erforderlch ist
YT 0| 3048 | 457,2 | 6096 | 9144 | 12192 | 1524
C Standard: 4 bis 54 Erweitert; -40 bis 60

Dichtungssatz zum Schutz vor Eindringen von Staub und Spritzwasser auf Anfrage erhéltlich.

A * Die von Motor und Antrieb erzeugte Warme sollte ebenso beriicksichtigt werden wie die Lineargeschwindigkeit und die
Arbeitszykluszeit. Fiir Anwendungen, die einen Betrieb auBerhalb des empfohlenen Temperaturbereichs erfordern, wenden

Sie sich bitte an Tolomatic.

GROSSE RAHMENMOTOREN UND KLEINERE ANTRIEBE: Freitragende Motoren miissen abgestiitzt werden, wenn sie
im Dauerbetrieb mit schneller Reversierung und/oder unter dynamischen Bedingungen betrieben werden.

ANMERKUNGEN ZUR SEITENKRAFT: Spindelantriebe sind fiir das Schieben von gefiihrten und abgestiitzten Lasten ausgelegt und
nicht fiir Anwendungen gedacht, bei denen eine erhebliche Seitenkraft erforderlich ist. Bitte setzen Sie sich mit Tolomatic in

Verbindung, um weitere Informationen iiber die Méglichkeiten der Seitenkraft zu erhalten.

UMGEKEHRTE PARALLELE MONTAGE-REIHENFOLGECODES

Beachten Sie, dass diese
Konfigurationen alle mit den

Gewindebohrungen an der Unterseite

des Stellantriebs dargestellt sind

www.tolomatic.com
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3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD

. ABMESSUNGEN Zur Bestimmun, @

. g der Male stets das %
GROSSE: ALLE konfigurierte CAD-Modell verwenden
ST-ANTRIEB ABMESSUNGEN

(< |— —
RSA ° of | A
©° @T
ST ) |8
Qo= @i
Q a C Befestigungslécher (4)
\O (o)
[LJM[I] Motorbefestigung M —-
[RI[P] Motor- - — M —
befestigung K If: =
H i
* i
=G
& + E
== I
= I
w I
i
Motor \ L i-ﬂ- u
]
O 7 U ,'(-) ___/_';§%_
P E
+ 4 T
ik oT # q
# = Wellenstumpf L
1:45’.:\:% # # ' @
: : © [®) # = YMH Variable Abmessungen
\ \ (Kontakt Tolomatic) ~ c°HINWEIS: YM-Code
[[[ I -0 kann diese Abmessung
FAREN verandern.
# i , Zur Bestimmung der
N/ l MaBe stets das kon-
Motor Eal©/R) figurierte CAD-Modell
o @[ verwenden
€
—> # -
- #
ST-ANTRIEB ABMESSUNGEN
ACME- KUGEL-
MUTTER MUTTER
A | B ct [4x] D E [4x] Fl|G|H|G|HI|JO| K| M N | P |S T u
23.01]9.93 | M3x05312.0 | M6x1.0 115 M4x0.7 16.4 | 20.7 | 55.1 | 70.1 | 55.1 | 701 | 142 | 7.8 | 286 | 127 | 183 | 155 | 4.78 -
12.70 | 27.00| M4x0.7 18.0 M8x1.25316 | M4x0.7316.4 | 269|542 | 759 | 542|759 | 175|109 | 350 | 127 | 183 | 155 | 4.78 -
22.2340.72| M5x0.8 L20.0 |[M10x1.25325.4] M6x1.038.6 | 28.2|73.7 | 975|854 [109.2f 30.0 | 109 | 51.8 | 20.0 | 36.0 | 14.0 | 8.00 -
30.00 | 50.00| M6x1.0718.0 | M16x1.5726.6 | M8x1.25 312.0 | 36.3 | 98.4 |128.3]|128.3|158.2| 31.8 | 12.7 | 655 | 24.1 | 454 | 17.5 | 10.00 |1/16-27 NPT
50.00 | 76.20 | M8x1.25 325.4 | M20x1.5 340 | M10x1.5317.3 | 49.5 [121.5|163.6]/146.9|189.0| 44.5 | 17.8 | 941 | 30.0 | 54.0 | 34.5 | 12.70 | 1/8-27 NPT
50.00 | 88.90 | M12x1.75 138.1| M27x2.0 138.1 [M12x1.75 122.2| 60.2 | 176.2|226.1|227.0(276.9| 57.2 | 17.3 | 116.3 | 50.0 | 88.3 | 34.5 | 19.05 | 1/8-27 NPT

Abmessungen in Millimetern

R/GSA_18

Tolomatic

+49 6142 17604-0

EXCELLENCE /N MOTION



https://www.tolomatic.com/
http://sizeit.tolomatic.com
http://www.tolomatic.com/info-center/cad-library.aspx

RSA ST Stangenkopfoptionen

GROSSE: ALLE
B SIRIE] KUGELFORMIGER STANGENKOPF

ABMESSUNGEN

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD @
Zur Bestimmung der MaBe stets das %

konfigurierte CAD-Modell verwenden

F
~ —d
\ f 1
fé)) | ] plE I ] RSA
&% b ST
— g Il G
C Ermdglicht einen leichten
| GroBe Y1 B c D E F|] GO H J Versatz zwischen Last und
% 18,00 30,00 2,5 9,00 6,80 6,00 M6x1 12,0 Antrieb (radia| und Schrég)_
24,00 [ 36,00 | 2,5 [12,00] 9,00 8,00 | M8x1,25 | 16,0 Verwendet ein Lager nach
% 28,00 | 4300 | 38 | 14001050 0. | 10,00 | M10x125 | 200 industriestandard.
42,00 | 64,00 | 4,8 |[21,00] 15,00 16,00 | M16x1,5 [ 28,0
% 50,00 | 77,00 | 4,8 [25,00 | 18,00 20,00 [ M20x1,5 | 33,0
70,00 | 110,00 | 6,4 | 37,00 | 25,00 30,00 | M27x2,0 | 51,0
Abmessungen in Millimetern
I GABELSTANGENKOPF
sTFT @, A“ INBEGRIFFEN _E G t Wird zusammen mit dem AuBengewinde-
Y‘I : FI_’I M ", A Stangenkopf verwendet, wenn der Antrieb
IB DE) A\ = eine Fehlausrichtung oder einen Drehpunkt
e N -y L um eine Achse ausgleichen muss.
C H
N Ao B c | D E F G H
6,10/6,07 | 6,01/6,14 | 12,0 12,0 | 9,5 | 2400 | 25 | M6x1,0
8,10/8,07 | 6,01/6,14 | 16,0 | 16,0 | 13,0 | 32,00 | 2,5 | M8x1,25
10,0 10,0 20,0 | 20,0 | 16,0 | 40,00 | 3,8 | M10x1,25
16,0 16,0 32,0 | 32,0 | 19,0 | 64,00 | 48 | M16x1,5
20,0 20,0 40,0 | 40,0 | 250 | 80,00 | 4,8 | M20x1,5
30,0 30,0 54,0 | 55,0 | 45,0 | 110,00 | 6,4 | M27x2,0

Abmessungen in Millimetern

www.tolomatic.com

Tolomatic

ZEICHENERKLARUNG

A Kennzeichnet einen Hinweis
von hoher Wichtigkeit

€3 Weist auf Inkompatibilitit
mit Option(en) oder GroBe(n) hin.

Notieren Sie sich diesen Artikel
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GROSSE: ALLE ABMESSUNGEN i: ectimmung dor e oo s L2

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I MEIT] STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE

A B C D EQ
12,7 | M6x1,0 2,5 8,00 10,7
12,7 | M8x1,25 | 25 | 10,00 | 122

221 |M10x1,25| 3,8 | 19,00 | 24,6
28,0 | M16x1,5 | 4,8 | 19,00 | 24,6

Eine Alternative zum standardmaBigen
h Stangenkopf mit Innengewinde.

AlTA D 38,1 | M-20x1,5| 48 | 32,00 | 37,6
/R 1 38,1 M27x2 6,4 32,00 38,1
I I \1/ I } 1 Abmessungen in Millimetern
B_/r o *R—B \‘{ A
C
I ALIC] RICHTSCHLOSS
STANGENENDE MIT INNENGEWINDE E STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE

"— A GEGENMUTTER A GEGENMUTTER
Wsen sl e e

[
[ .
= - i
e~ Lcd
LD ¢ ZME‘T-OPTION

S,gg{él\(?]ess)anAEglfﬁvxg(T;UNG’ DAS RICHTSCHLOSS WIRD MIT
EINEM INNENGEWINDE GELIEFERT.
WIRD EIN AUSSENGEWINDE
| BEVORZUGT, MUSS DIE OPTION
MR tl:l:l JMET* HINZUGEFUGT WERDEN.
| Groge [ B C D E | F Wird in Kombination mit dem AuBengewinde-Stangenkopf
% 64 | M10x1,25 | 240 | 77,0 | 19,0 | 30,0 verwendst, um eine reibungslose Bewegung zu gewahrleisten
8,0 | M16x1,5 | 32,0 | 106,0 | 30,0 | 42,0 und die Lebensdauer des Antriebs zu verlangern, indem eine
100 | M20x1,5 | 42,0 | 1220 | 30,0 | 42,0 Bindung durch Winkel- oder Axialversatz verhindert wird. Nicht
13,5 | M27x2,0 | 54,0 | 1470 | 32,0 | 550 fiir Gabelbefestigungen oder Halterung mit Drehzapfen

Ab in Milimet . . . -
messungen in MTImetern geeignet, da diese starr montiert werden miissen.

Wenn Sie ein AuBengewinde ben I%en
7 bestellen Sie unbedingt auch den IE

Stangenkopf mit AuBengewinde.

?':9—'4_’73
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RSA ST MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: ALLE
I [FIFlG FRONTFLANSCHBEFESTIGUNG

3D-CAD erhaltlich unter tolomatic.com/CAD
ABM ESSU NG EN Zur Bestimmung der MaBe stets das @

konfigurierte CAD-Modell verwenden

Wird verwendet, wenn A BO c D E F GO H J
eine Befestigung an 12,70 | 4,00 | 38,10 | 285 | 50,8 | 7,8 | 183 | 63 —
der Untersgite nicht 2400 | 45 | 48,16 | 351 | 60,7 | 11,0 | 205 | 93 —
maoglich ist oder wenn 3200| 72 | 6400 | 470 | 80,0 | 11,0 | 340 | 10,0 | -
Mechanismen flr 4500 9,2 | 90,00 | 650 | 1130 12,7 | 340 | 120 | -
Bodenstiitzen nicht 63,00 | 12,2 | 126,00 97,0 | 1530 | 17,7 | 483 | 160 | -
praktikabel sind. 84,33 | 14,2 | 150,00 | 111,0 | 186,0 | 17,3 | 61,0 | 160 | —

Flansch kann direkt am Rahmen oder Abmessungen in Millimetern

an einer Trennwand montiert werden.
C B

VAV
OO

l
||) L) (Al

G [ )
J - ‘::::::: ”

Beachten Sie, dass diese
Konfigurationen alle mit den
Gewindebohrungen an der
Unterseite des Stellantriebs
dargestellt sind (diese zusatzlichen
Bestellnummern sind nicht
erforderlich, wenn die
Gewindebohrungen nicht
verwendet werden)

ZUSATZLICHE FFG MOUNT BESTELLCODES

ZEICHENERKLARUNG
A Kennzeichnet einen Hinweis von hoher Wichtigkeit

€3 Weist auf Inkompatibilitdt mit Option(en) oder
GroBe(n) hin.

5 Notieren Sie sich diesen Artikel
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RSA
ST

RSA ST MONTAGEOPTIONEN

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD
ABMESSUNGEN Zur Bestimmung der MaBe stets das @

GROSSE: ALLE konfigurierte CAD-Modell verwenden
I Mi[P][2] BEFESTIGUNGSPLATTE
- ol o |
- o Wird fiir andere Befestigungen verwendet,
' ‘ die nicht blindig montiert werden.
<1-_O @ @7/ g
1{©) | eciH g
= O @ @ /
= ©)
[ Groge [ B [ D ED A B c D EO
12 16,0 | 635 | 50,8 | 10,2 | 4,8
12,7 | 57,2 | 444 | 102 | 4 : : : : ’
17 GESTELL 7o ' 0, 8 12,0 | 780 | 620 | 254 | 6,7
12 12,0 | 104,0 | 840 | 31,8 | 870
23 GESTELL 160 | 635 | 508 | 102 | 48 20,0 | 146,1 | 120,7 | 44,5 | 142
oder YMH- 20,0 | 180,0 | 150,0 | 57,2 | 128
Option Abmessungen in Millimetern

I BFI RUCKFLANSCHBEFESTIGUNG

BO C D E F G
4,00 | 3810 | 285 | 50,8 | 6,35
45 | 4816 | 351 | 60,7 | 9,40
72 | 64,00 | 47,0 | 80,0 | 9,40 -

92 | 90,00 | 650 |[113,0) 9,40

=N el - ) 00 12,2 [126,00] 97,0 [163,0] 157 | -
@ 0 e 19 64 00 | 14,2 [ 150,00 [ 111,0 [186,0 | 157 [ -
JF- o] Abmessungen in Millimetern

E
Wird verwendet, wenn eine Befestigung an der Unterseite nicht maglich ist oder
wenn Mechanismen fir Bodenst(itzen nicht praktikabel sind. Flansch kann direkt
am Rahmen oder an einer Trennwand montiert werden.

€ Nicht erhaltlich fir LMI (linear) Motormontage

Beachten Sie, dass diese Konfigurationen
alle mit den Gewindebohrungen an der
Unterseite des Stellantriebs dargestellt sind
(diese zusatzlichen Bestellnummern sind
nicht erforderlich, wenn die
Gewindebohrungen nicht verwendet werden)  [BIEIE RIEIL]

ZEICHENERKLARUNG
A Kennzeichnet einen Hinweis von hoher Wichtigkeit

€3 Weist auf Inkompatibilitdt mit Option(en) oder
GroBe(n) hin.

5 Notieren Sie sich diesen Artikel
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RSA ST MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: ALLE ABMESSUNGEN 3 cmeoa e g
I TRR ZAPFENEINBAU

konfigurierte CAD-Modell verwenden
Einsatz bei beengten

2

Platzverhaltnissen im RSA US standard  RSM Metric Beide RSA US Standard
hinteren Bereich des (GroBen: 24, 32, 50, 64) (+RSA12, RSA16) RSM metrisch
Antriebes und wenn das j%@ = @ A
Drehen um eine Achse ¢ KcHE. o) o] =
erforderlich ist.
& Nicht erhaltiich in den GroBen 12 oder 16 AfE Bl o FeHUB
LMI (linear) Motormontage ——B——
F (LMI) F (RP)
ACME- | KUGEL- [ ROLLEN- | ACME- [ KUGEL- | ROLLEN-
B co DO | E | MUTTER | MUTTER | GEWINDE | MUTTER | MUTTER | GEWINDE
57,2 | 11,981/11,999 | 143 ] 2,0 | KA. KA. KA. 78,5 78,5 k.A.
57,2 | 11,981/11,999 | 143 | 20 | kKA. k.A. KA. 83,8 83,8 k.A.
75,7 | 11,96/11,99 [18,0] 33 | 1134 | 1255 | 160,8 | 109,1 120,2 160,8
107,0| 15,95/1598 | 250|474 1538 | 183,8 | 1885 | 1435 173,5 188,5
150,1| 19,95/19,98 (30,0 79 | 1910 | 2144 | kA | 1813 206,7 KA.
181,9| 2497/2499 [400] 79| 2516 | 3024 | kA | 2489 299,7 KA.

Abmessungen in Millimetern

I (PI[CIS] GSENHALTERUNG UND [PICID GABELBEFESTIGUNG

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Motormontage Motormontage
y v
Rabivs, [2—0 0@ {35
/ 00 _©,0_
Brc bEtn i c}@'
B D)FL D)GL B
A L E— g
By » | s co D E F G
19,05 | 12,70 | 10,018/10,000 | 19,0 340 [11,35/11,22 | 11,51/11,38
Em,% 12,70 | 10,018/10,000 | 19,0 340 | 11,35/11,22 | 11,51/11,38
22,00 | 12,00 | 10,03/10,00 | 20,0 50,2 | 25,80/25,60 | 26,12 /26,01
Ezmo 15,00 | 12,03/12,00 | 26,0 655 | 31,80/31,60 | 32,12/32,01
36,00 | 20,00 | 16,03/16,00 | 40,0 91,5 | 49,80/49,60 | 50,12/50,01
44,00 | 26,00 | 20,03/20,00 | 40,0 | 1137 |59,80/59,60 | 60,12/60,01

Abmessungen in Millimetern

www.tolomatic.com
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RSA ST MONTAGEOPTIONEN

2

konfigurierte CAD-Modell verwenden

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD
ABMESSUNGEN Zur Bestimmung der MaBe stets das

GROSSE: ALLE

ZUSATZLICHE PCS- und PCD-MONTAGE-BESTELLUNGSCODES

Beachten Sie, dass diese

Konfigurationen alle mit den

Gewindebohrungen an der

Unterseite des Stellantriebs

dargestellt sind (diese

zZusatzlichen Bestellnummern
sind nicht erforderlich, wenn

e\

die Gewindebohrungen nicht

verwendet werden)

DIR] R[]

[PIC]

PR RED

(7

FICE BE

iy

X

[PICI[S] RIPIL]

FICE BT

[ICISIR] RIEIR

[PICISIRI [RIE]

[PICISIR] [RIPILI

+49 6142 17604-0
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=
=
S
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RSA ST MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: ALLE

ABMESSUNGEN

konfigurierte CAD-Modell verwenden

B 2 [FIM[2] FUSS-FRONTFLANSCH EINGESTELLTE OPTION (NUR ZUR INFORMATION)

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das

sondern nur die Lange der Kolbenstange.

HINWEIS: Die XR-Abmessung im Konfigurator-String
(Verlangerung + Hub) sollte den maximalen Hub des
angegebenen Antriebs nicht tiberschreiten. Fiir
Verlangerungen, die groBer als die maximale

Hublénge sind, wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

www.tolomatic.com

Tolomatic

EXCELLENCE /N MOTION

Wird verwendet, wenn die | Groge [ B [CO| D E F G
Befestigungshohrungen an der % 41 1140 39 [ 19,1 [286 ['197 |\ 23
Unterseite des Antriebes nicht 41 [ 140 | 391197 | 340 | 254\ 23
zugdnglich sind. O 71 | 239 | 7,00 29,9 | 51,8 | 322 30
€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear) 7 95 | 32,0 | 90 /363 | 64017450 | 3.2
, e . 9 19,0 |'41,0 [.14,0 | 59,0 |113,0] 750 | 3,2
€ Nicht erhéltlich mit der HT-Option \  Abmessungenin Miimetern
—
Qo 9©
A & a
5 = d
" i | pE— i
B JL g
C E
| =
I XIR OPTIONALE STABVERLANGERUNG
Maxi[nale Alle
S Hublange Schrauben
Q| 305
457
0
Nur bei vertikalen Anwendungen kann die Lange der 914
Kolbenstange durch Angabe der Stangenverldngerungsoption % 1219
verldngert werden. Dadurch wird nicht der Arbeitshub erhoht, 1524

R/GSA_25
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RSA HT Elektrischer Stellantrieb s s W

GROSSE: 24, 32, 50, 64 Einheiten: metrisch”“TECHNISCHE DATEN Eriftir

** Die metrischen RSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die RSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stiftbohrungen sind metrisch.

DIRA )
A >

Parallel-
gegenlaufig

-
=

Vi

RWIND

A

OMm ~ —
= = Y

\

= 53| © =1 Linear Q B O o S
mm mm/Umdr. mm/300mm  mm N N kg-m?®x10% kg-m?x10® kg-m?x10€ kg-m?x10® N-m
609,6 | RN04 4,00 | 0,01 0,03 7.562 | 24.808 | 207,481 | 55,016 | 33,653 1,171 0,599
24| 609,6 | RNO5 500 | 0,01 0,03 7.562 | 24.808 | 207,481 | 55,016 | 33,6563 | 1,171 0,599
609,6 | RN10 10,00 | 0,01 0,03 | 6.921 | 24.808 | 207,481 | 55,016 | 33,653 | 1,171 0,599
914 | BZ10 2,94 | 0,15 0,20 |11.121 kA. | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 2,634 0,353

914 | BN(L)02 12,70 | 0,10 0,38 [11.121 | 14.964 | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 2,926 0,275
914 | BN(L)05 508 | 0,08 0,38 | 4226 | 7.226 | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 2,634 0,261
914 | BNM0S 500 | 0,10 0,07 | 7971 | 13.700 | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 2,926 0,633
32| 914 | BNM10 10,00 | 0,10 0,07 11,000 | 21.000 | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 2,926 0,633
914 | BNM20 20,00 | 0,05 0,13 [10.516 | 11.388 | 659,023 | 98,912 | 46,822 | 3,219 0,633

914,4 | RNO4 4,00 | 0,01 0,03 [18.500 | 56.764 | 787,784 | 512,411 | 229,429 | 3,219 0,701
914,4 | RNO5 5,00 | 0,01 0,03 |17.250 | 56.764 | 787,784 | 512,411 | 229,429 | 3,219 0,701
914,4 | RN10 10,00 | 0,01 0,03 [18.500 | 56.764 | 787,784 | 512,411 | 229,429 | 3,219 0,701
1219 | BZ10 2,54 | 0,15 0,20 |15.569 KA. 11912,980| 592,886 | 246,695 | 10,242 0,466

1219 | BN(L)O1 2540 | 0,10 0,38 [10.231 | 10.231 [1912,980] 592,886 | 246,695 | 10,242 0,466
1219 | BN(L)02 12,70 | 0,10 0,38 [18.905 | 23.820 {1912,980| 592,886 | 246,695 | 8,487 0,410
1219 | BN(L)04 6,35 | 0,10 0,38 |14.457 | 22.949 11912,980| 592,886 | 246,695 | 8,194 0,480
50| 1219 | BNM05 500 | 0,05 0,10 [10.440 | 17.947 [1912,980| 592,886 | 246,695 | 7,609 0,847
1219 | BNM10 10,00 | 0,05 0,10 [10.992 | 14.999 [1912,980| 592,886 | 246,695 | 7,609 0,847
1219 | BNM25 2500 | 0,10 0,13 |[11.227 | 11.285 |1912,980| 592,886 | 246,695 | 7,609 0,847

914,43 | RNO5 500 | 0,01 0,03 |34.999 | 72.262 |2069,542|2885,127|1281,466]| 17,558 0,960
914,43 | RN10 10,00 | 0,01 0,03 [34.999 | 72.262 |2069,542|2885,127|1281,466]| 17,558 0,960
1524 | BZ10 2,54 0,15 0,20 |31.138 kKA. |4782,305|3973,451|2244,540| 40,677 0,614

1524 | BN()S3 | 47,93 0,10 0,38 [15.569 | 26.516 |4782,305|3973,451|2244,540| 52,675 1,661
15624 | BN()02 | 12,70 0,10 0,38 [40.257 | 50.719 |4782,305|3973,451|2244,540| 41,555 0,600
1524 | BN(L)04 6,35 0,10 0,38 |18.905 | 30.010 |4782,305|3973,451|2244,540| 40,969 0,607
1524 | BNM0S 5,00 0,05 0,10 [17.375 | 29.865 |4782,305|3973,451|2244,540| 49,749 1,062

e 1524 | BNM10 10,00 0,05 0,10 [24.372 | 33.253 [4782,305(3973,451|2244,540| 49,749 1,062
1524 | BNM20 20,00 0,05 0,13 |22.708 | 24.592 (4782,305|3973,451|2244,540| 49,749 1,062
1524 | BNH(L)02| 12,70 0,10 0,38 |[57.382 | 72.297 [4782,305(3973,451|2244,540| 40,969 1,062

914,48 | RN05 5,00 0,01 0,03 [58.000 [106.552 [4782,305(3973,451|2244,540| 36,580 1,062
914,48 | RN10 10,00 0,01 0,03 [53.366 |[106.553 [4782,305(3973,451|2244,540| 36,580 1,062
51 St i Kugelgewinde it goingem Siek: Spie = 005 (000207 o oeren SPet
BNH Kugelmutter H-Serie * Bei den SN- und BZ- Schrauben gilt: maximaler kontinuierlicher dynamischer Schub unter Beriicksichtigung
BNL Kugelmutter mit der Begrenzung von Schub x Geschwindigkeit.
geringem Spiel . ** Bej den RN-, BN- und BNL-Schrauben spiegelt die dynamische Tragzahl 90 % Zuverlassigkeit fiir 1 Million
BNM Kugelmutter metrisch Umdrehungen wider.
BZ Mutter aus Bronze § RSAS0 & RSAG4 erweiterte Hublinge 48" (1219 mm) fiir Rollengewinde verfiighar, kontaktieren Sie Tolomatic
RN Rollengewinde fiir die Produktionszeit
SN Robuste Mutter

R/GSA 26 Tolomatic +49 6142 17604-0
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RSA HT Elektrischer stangengefuihrter Stellantrieb

GROSSE: 24: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN LEISTUNG
5 5 20 ) = 2 E
R E——— } pom— S y— 1016 X
(_5230: ~.~~.. 762 (_52 0"'RN1O
Q$ ; R 0(9,)
230 O 58 2T |@—nu0s
%ﬁ 10E ---------------------------------------------- -3.' bl e 254 ; E
e I R e
01— : — — T (2]
(l-g 0 5 10 15 20 25 L
HUB (Zoll) ©
GROSSE: 32: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN
HUB (mm) ©
= N L0 N~ — —
$60: o 1524§ O o
S (R P R— S 2
S 90 x; 1270 € | @r=+BNO2
F—l'40 A 1016 £ ©---BuN10 RSA
= 404 S = —
E ] AT sATS AT LT E—‘.Q‘ -‘-. \\\ m ®- BN05 HT
@ 30 — 62§ @ BNMoS
— | eameme ejfemmomomodmomonme - eamoapoamo, & O So —
% @' \.\::.5.~.~ \\\ Q G. e Bz-l O
=2 m .‘:.i;;.~. = 508 Z
=P [t il i | o S P £ N S |© -
O 101 < \\a'&.:'.:-_ == 254 E €)--- RNO5
w : ----------------------- G ------------------ :ji??“.‘.'—h w
w1 T e w | ©--Rno4
I R Y
HUB (Zoll)
BN Kugelmutter
- BNH Kugelmutter H—.tSerie
GROSSE: 50: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN | ™
HUB (mm) - - T
<t [ee] [9N) — N~ SN Robuste Mutter
— 0 LO S © o o
% | N LOQ N~ — — 2
1] -y s -- ——— - 0
D 50 s 1270 &) | €)== BNM25
S | . E <= BNOT
E40? ‘\;\;" 1016: ——-BNO2
TR N T
¥ 3) | =======sgmo======- '“"3'“\ ot 760 o -~ BIMI0
g [ R TC Y N Tae O BNO4
i NS LN
A e S D S5 ‘“%{ “‘5;;.‘508 2 ) —- - BNM05
% """"""""" "'g—\\\ RS % BZ10
10 per=mmme= — — e =05
S T N LR O [@---RN10
T Y e RO Wbttt - m Y
0 l l l l } l } I | ——'RNO5
G 0 10 20 30 40 500 ©

HUB (Zoll)
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GROSSE: 64: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN
HUB (mm) LEISTUNG

(<o) [e) <
—~_0 § § ~ § & g
X707 1778
O 1 _e_ $ Q ==BN53
=60 ——1 Blsinin._aiak: Anintuinintnins Anintnin’stnints _— 15245
S AR = € --BNM20
N * £
:50; . 1270 £ | @ --BN02
m 1 T = (@ -+ BnHO2
1 ~
é 40: w~~~ 1016|§ e NTL
1 ~
o) — S| W S “l76 2 | @ -804
=z {------- F-=—® -1 Tagm--- ——=-s o
= . ~~. - © - BNMOS
D S~
% E Soelelopsday theyni by . ) nlaysier dtnadnadey taatant SN IR RS % @ ---8210
[ sesmmsmnasaesafusnsnandy e aradusnnnanananannny ---n.;:-: -------------- ........ .._... -
8 104 [ttt St (5 i Sttt Aeneererterents A PR 254 Q | @ ==R\10
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RSA HUB (Zoll)

HT

ANEEN

GROSSE: 32,50,64 (BZ): PV-GRENZEN (Muttern aus Bronze) NN

GESC"&WINDIGKE'T (mm/Sek.) sizeit tolomatic.com
5

fiir eine schnelle und

0 25 76 102 127 152 R
Gz o 31,138 SR et
6,000 26,689
= : —_
=500 2ME
— . —
- Y =
= 4,000 b 17,793 <t
- =
[~ ‘., <
oa 3,000+ . 13,3450
=) g£ ....... g
5 2000 D - b 8,896 ©
1,000 e el | 4,448
0 | : T ..................... : 0
2 3 4
GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)
BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH Kugelmutter H-Serie RN Rollengewinde
PV- G RE N Z E N BNL Kugelmutter it SN Robuste Mutter
geringem Spiel
BNM Kugelmutter metrisch

PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last tréagt,
wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Waérmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind
der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die Schubkraft Geschwindigkeit
Oberfldchengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt die- ((MaX- Schubkraﬂ-Bewenung)) X ((MaX- GeschwindigkeitS-Beweﬂung)) <0,1
ser Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.
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RSA HT Elektrischer stangengefuihrter Stellantrieb

KUGEL- UND ROLLENGEWINDE LEBENSDAUER-DIAGRAMME
GROSSE: 24, 32

LEISTUNG

LEBENSDAUER (Millionen von mm) o S
<t © < N % o 8 <3 8 =
- - 8 8 38& 2 5 8 8 & S s & S9aQ
[fe} — — ~ o — — o 1 [Te} — — N
4.000 N A ———32 RN10 G——24RN04 | 147793
: N B ---- 32 RNO5 H -eeeeee 32 BNO2
Vi Ceeeeee 32 RNO4 J ==== 32 BNM20
Oy D ——24 RN10 K smnnan 32 BNM05 [
= Tod 5 E —— 32 BNM10 L =32 BNO5
. ~
S 3.000 e F ====24RNO5 —13.345 =
' '
= =
< <t
E oc
= 2.000 8.896 25
> >
S o
7] 7]
1.000 4.448
0 1o
~— o < o -] o o o o o o o o
ilonenvenzom & % % ® =8
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) 2 e
BNH Kugelmutter H-Serie
BNL Kugelmutter mit
1} geringem Spiel
GROSSE 50’ 64 o BNM | Kugelmutter metrisch
- S S BZ Mutter aus Bronze
LEBENSDAUER (Ml"lonen von mm) o 8 o oo o S 88o RN Rollengewinde
= (=} o oo o S 882 S S 8390 SN Robuste Mutter
< o van o B398 8 8 S88Y 8 & Fad o 8 88y
N © = 339 8 - N @ < = o a0 o 2 33% = - NN
T 5 228y 8 223¢Y 5 Swvgy g ewegy g 2 239 3 2 egd
14.000 T Tl T Tl ————162.275
A ====64 RN10 K —— 64 BNO4
12.000 B ---- 64 RNO5 L e 64 BNM0O5 — 53.379
C remnen 64 BNH02
D ====50 RN10 N ——--50 BNO1
10.000 E === 50 RNO5 P ———-50 BNM10 |1 44.482
s F ---- 64 BNO2 Q ——--50 BNM25 =
= G ==== 64 BN53 R ———-50 BNMO05 £
- H seemees 64 BNM10 S ----50BN02 || 35586 =
= 8.000 J -eeee 64 BNM20 =
oc c
E 4
=)
a 6.000 26.689 2
2 2
9 4000 17.793 L
2.000 8.896
0 Sl ‘ ‘ :'-r-r'.Tf—'_----- 0
& 8888 & g288g g g&8sg
8 ve=2 g 2882 § 8882
e 8 139 < © §

HINWEIS: Die L1o erwartete
Lebensdauer eines Kugel-
gewinde-Linearantriebs
wird ausgedrtickt als der
lineare Bewegungsabstand,
den 90 % des korrekt
gewarteten hergestellten
Kugelgewindes erfiillen
oder tiberbieten. Dies ist
keine Garantie und diese
Grafik sollte ausschlieBlich
zur Schétzung verwendet
werden.

Die zugrunde gelegte Formel, die diesen Wert
definiert, ist:

Lio=

#

LyoVerfahrweg Lebensdauer in Millionen Ein-

heiten (mm), wobei:

C = Dynamische Tragzahl (N)
Pe = Ersatzlast
Wenn die

dannist:

tatséchliche Last = Ersatzlast
2: Gewindesteigung (mm/Umadr,)

www.tolomatic.com

N
[ast (iber alle
Bewegungen hinweg konstant ist,

Last fiir die Berechnungen der Lebensdauer.

Wobei:

Verwenden Sie die nachfolgende Berechnun‘_g ,Ersatzlast”, wenn die
Last wéhrend des gesamten Hubs nicht konstant ist. Verwenden Sie in
Féllen, bei denen nur geringe Variationen der Last auftreten, die groSte

P, = Ersatzlast (\)
Pn = Jede Schrittweite bei unterschiedlicher Last ()

Tolomatic

EXCELLENCE /N MOTION

P 3\/ L1(P)>+Lo(Po)>+L(P) >+ Lo(Pr)°
L

L = Pro Zyklus zuriickgelegte Gesamtdistanz (Hub ausfahren +
zurlickholen) [L =L + Lo + L3 + Lp]
Ln = Jede Schrittweite des Hubs bei unterschiedlicher Last (mm)
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i i izeit tolomatic.com fiir schnelle,
RSA HT Elektrischer Stellantrieb s e WA
GROSSEN-
SCHRAUBENKNICKBELASTUNG LEISTUNG |
GROSSE: 24, 32 HUBLANGE (mm)
400 600 800 20 €)---32RN10
| © -~ 32RN05
g 10 @---30RN04
© 15 ©)--- 328710
=% 3000 = | @---3m02
=] =
c = | @3B0
= -10en
& 2000 > | ©--3BM20
S S | @305
= 1000- — 25 P | @-- 30805
S LT I ©--- 24RN10
0 TR @— 24RN05
10 15 20 . 242 35 36 @ - = 24RNO4
HUBLANGE (Zoll)
GROSSE: 950 HUBLANGE (mm)
400 600 800 1000 1200
8000 Fsmmmmesfemmmmme=tos, : : ' —
7000 3 5 |0
\\\~~ 30 9___RN05
‘.w A —
\:\Gi . 2 BNO2
O~ oy BZ10
TRy 20 5 BNO4
i x
i -15 & | @ — B0
_____ | : 10 © ==-B\NM25
e 1 e BNO1
0 r""“"‘ 0 @ - BNMo5
15 20 25 30 3536 40 45 48
HUBLANGE (Zo“) SCHRAUB- SCHRAUB-
ENCODE ‘ BESCHREIBUNG ENCODE ‘ BESCHREIBUNG
BN Kugelmutter BNM Kugelmutter metrisch
. BNH Kﬂgzlmng a-iSerie Eﬁ RM(:ilté?]rg 2‘Lﬁnlzrgnze
G ROSS E: 64 HUBLANGE (m m) o gegnlgemns;u\e\t SN Robuste Mutter
14000 600 . 800 1000 1200 1400 .
e pammar - D N - €N---RNo5
g 12000 ﬂfg ‘\‘\‘1 _ 50 | ©r==RN10
2 10000 - AN = © -+ BNHO2
£ — D e 4 DS |®--8n02
£ 8000 S . = |@---5710
= IE N 308
& 6000 IF Sh el 2 [@-smio
[l ( ity ylylyilyilgelglgh 3 gl eyl g LRI o
- e e i — 208 |©--Buni20
T = froeeeeS anial ' Tl ettt elalatatatal T T R T s Y TS @---Bnos
& 2000 b e mmmeeattiprrrnen - 100 | @ BNMOS
. S R R AR 0 ©---8\53
20 25 30 353 40 45 50 55 60
HUBLANGE (Zoll)

A HINWEIS: Die angegebenen Knickbelastungsgrenzen gehen von einer perfekten Ausrichtung
aus. Es wird empfohlen, zusétzliche Sicherheitsreserven zu verwenden, inshesondere bei
Anwendungen mit hoher Schubkraft.
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RSA HT Elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
GROSSE: 24, 32, 50, 64 TECHNISCHE DATEN

RN BZ BN RN BZ BN RN BZ BN RN

MUY k| 1,79 ] 579 | 579 | 7,84 [ 933 | 933 | 10,01 [ 17,28 | 17,28 | 18,17

PARALLEL-
GECENLAUEE 281 | 545 | 545 | 9,17 [ 11,40 [ 11,40 | 12,08 | 20,15 | 20,15 | 21,04

T omm | 58 | 81 | 81 | 84 | 152 | 152 | 168 | 244 | 244 | 234

ko 0,74 | 044 | 065 | 1,43 | 119 | 161 | 307 | 227 | 344 | 584

BASISMODELL

I o/ | 250 | 2,68 | 268 | 268 | 536 | 5,36 | 536 | 804 | 804 | 804

T o0 6096 9144 | 9144 [ 9144 [12192]1219,2] 9144 | 1524 | 1524 | 9144
4 Standard: 4 bis 54 Erweitert: -40 bis 60

Dichtungssatz zum Schutz vor Eindringen von Staub und Spritzwasser auf Anfrage erhaltlich.

w
=
v}
—

oc
==
-]
23
=0
S=
w
=)

Wenden Sie sich an

Tolomatic, wenn ein Betrieb

im erweiterten Bereich
erforderlich ist.

A * Die von Motor und Antrieb erzeugte Warme sollte ebenso beriicksichtigt werden wie die Lineargeschwindigkeit und die
Arbeitszykluszeit. Fiir Anwendungen, die einen Betrieb auBerhalb des empfohlenen Temperaturbereichs erfordern, wenden Sie
sich bitte an Tolomatic.

GROSSE RAHMENMOTOREN UND KLEINERE ANTRIEBE: Freitragende Motoren miissen abgestiitzt werden, wenn sie
im Dauerbetrieb mit schneller Reversierung und/oder unter dynamischen Bedingungen betrieben werden.

ANMERKUNGEN ZUR SEITENKRAFT: Spindelantriebe sind fiir das Schieben von gefiihrten und abgestiitzten Lasten ausgelegt und
nicht fiir Anwendungen gedacht, bei denen eine erhebliche Seitenbelastung erforderlich ist. Bitte setzen Sie sich mit Tolomatic
in Verbindung, um weitere Informationen iiber die Mdglichkeiten der Seitenkraft zu erhalten.

nmmzs sizeit.tolomatic.com fiir
| T | eine schnelle und genaue
""" Auswahl der Aktoren

www.tolomatic.com Tolomatic R/GSA 31
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RSA HT Elektrischer Stellantrieb sz ek,

GROSSE: 24, 32, 50, 64 TECHNISCHE DATEN e
NACHSCHMIERUNG EMPFEHLUNG:

RSA-HT Die Anforderungen an die Schmierung elektrischer Anwendungen wie Pressen, Hochfrequenzanwendungen
Stellantriebe hdngen vom Bewegungszyklus (Geschwindigkeit,  oder andere hoch beanspruchte Anwendungen variiert

Kraft, Arbeitszyklus), der Art der Anwendung, der das Nachschmierintervall fir diese Stellglieder und muss
Umgebungstemperatur, der Umgebung und verschiedenen haufiger sein. Bei diesen anspruchsvollen Anwendungen wird
anderen Faktoren ab. empfohlen, alle 5.000 Betriebszyklen mindestens fiinf volle

Hubbewegungen auszuflihren (oder, wenn mdglich, haufiger),

Fir viele allgemeine Anwendungen gelten Tolomatic- um das Fett im Stellglied wieder zu verteilen,

Kugelumlaufspindel-Stellantriebe normalerweise als

geschmiert, sofern nicht anders angegeben, wie z. B. die mit ¢ Nachschmieren mit Schmierfett Nr. 2744-9099 von
einer Nachschmierfunktion ausgestatteten Stellgliedmodelle. Tolomatic in die Schmiervorrichtung am Stangenkopf.
Flr Rollen- oder Kugelumlaufspindel-Stellantriebe, RSA24 RSA3?2 RSA50 RSAG4
die mit einer Nachschmierfunktion ausgestattet sind, 250+ 480+ 530+ 6,60+
empfiehit Tolomatic, den Stellantrieb mindestens | V"% | (0,01 b §mm) (0,01 o smm) | (0,01 B smm) | (0,01 B §mm)

einmal pro Jahr oder alle 1.000.000 Zyklen neu § = Hublénge (mm oder Zoll

a SC,hm'eren' je nachdem, WaS, ZuerStF'nt”H’ Bei einigen Anwendungen kann 01 aus dem Schmiernippel austreten.
um die Lebensdauer zu maximieren. Fir anspruchsvollere Bei verschmutzungsempfindlichen Anwendungen Schmiernippel durch

Stopfen ersetzen.

RSA
HT

sizeit.tolomatic.com tolomatic.com/ask

fiir eine schnelle und Technische

genaue Auswahl der Unterstiitzung vor
Aktoren und nach dem Kauf

Oder rufen Sie +49 6142 17604-0 fiir
ausgezeichneten Kundendienst und
technischen Support an

sAbschmiersystem
verlangert die
Lebensdauer
der Spindel

s\lereinfachtes -
Abschmieren ohne \
Demontage e

» Standardfunktion flir alle HT-Optionen der
RSA-Antriebe

¢ Die Ausrichtung der Schmiernippel ist
nicht vordefiniert. Eine kundenspezifische
Ausrichtung kann als Produktdnderung
angefordert werden.

R/GSA 32 Tolomatic +49 6142 17604-0
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RSA HT Elektrischer stangengefuihrter Stellantrieb

GROSSE: 24,32,50,64
HT-LMI ANTRIEB ABMESSUNGEN

RSA24 HT

22.2mm

P

M5x0.8 720.0mm

ABMESSUNGEN

HINWEIS: DIE ROLLENGEWINDETRIEBE
IST DIE EINZIGE VERFUGBARE MUTTER-

40.7mm

OPTION BEI RSA24 HT

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das

konfigurierte CAD-Modell verwenden

RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
A

C
Befestigungslocher

ﬁ) RSA32, RSA50

Ll

(6) RSA50 (Rollengewindetriebe)

6) RSA64
10.9mm M10x1.25 T 25.4mm * ©
endSA TS o S8R = tamn R T
T - EINGEFAHREN IST 1 | M6x1.0 v8.6mm . N & e’/
- - 51.8mm N | [] S
= |F~{—20.0mm i i
H
13+2.3 STRBKE G
STROKE 1153 STROKE
STROKE
/—M6x1.0v8.6mm
U
— [=—51.8mm o ¢ l —E
-20.0
57.2mm seeamm | %«5:? :mm57'2mm . o —%0 e’kj !
| 27.5mm oT ﬁ
- STUB— R— [—
# # SCHAFT| # #
R—
‘5‘ |e' i
ELEKTRISCHE ELEKTRISCHE LEKTRISCH LEKTRISCH
MOTOR MOTOR MOTOR r MOTOR
# = YMH Variable Abmessungen # = YMH Variable Abmessungen
= Al B C D E
gwtwfg[s: Sie"r}ellnﬁchste o~ 30.0 [ 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 728.6 | M8x1.25 T11.9
Abmessungen und AP- % 30.0 [ 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 T28.6 | M8x1.25 T11.9
Zeichnung 30.0 | 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 T28.6 | M8x1.25 T11.9
o 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
g 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
= 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
- 50.0 | 88.9 [M12x1.75 718.0| M27x2.0 T 63.5 [M12x1.75 718.0
% 50.0 | 88.9 [M12x1.75 T718.0| M27x2.0 T63.5 [M12x1.75 T18.0
= 50.0 | 88.9 [M12x1.75 T718.0| M27x2.0 T63.5 |M12x1.75 T18.0

www.tolomatic.com
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RSA HT Elektrischer stangengefuihrter Stellantrieb

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD
A . ABMESSUNGEN Zur Bestimmung der MaBe stets das &
GROSSE: 24’32’50’64 konfigurierte C,gD-Modell verwenden %
HT-ANTRIEB ABMESSUNGEN
- - - T T
o o [ RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
Elektrische c
Motor Befestigungslocher | c
(4) RSA32, RSA50 Befestigungslocher
a (6) RSA50 (Rollengewindetriebe) | (4) RSA32, RSA50 |
o o (6) RSA64 Eg; Egﬁgg (Rollengewindetriebe)
D
. 1
RIP| Elektrische [~ M | =« —= |
Motorhalterung 1g ‘ ¥ = - N o o | |
] F = L E 1 =N
{ e | | ] |
1]
%)
2 g | E |
R «x | STROKE g
m 3 STROKE
=
Iellﬁcrische "L INL U | |
otor S|
RSA T U 1T — | ey - | |
HT # -
# q [ ECLCEN
L V— . P vV —- . P
# | §Te S R - |
T@ @] # = YMH Variable Abmessungen | SCHAFT [ 1 i |
9 " N
# { \;j | # # - |
L o | = |
@ o [, L | i P |
L # = YMH Variable Abmessungen N
HINWEIS: Sighe vorherige Seite - - — —
flirzusétzliche Abmessungen
F G H K L M N P R ) T U ')
o limm| 36.5 [150.4|158.4| 12.7 65.5 | 24.1 | 88.9 | 82.6 | 43.2 | 15.88 [1/16-27 NPT | 82.6
g S mm| 36.5 [128.3|158.4| 12.7 655|241 454|826 | 44.5|13.46 | 1/16-27 NPT| 65.5
n:mm 36.5 964 |128.4(12.7 655|241 454|826 | 44.5|13.46 |1/16-27 NPT| 65.5
o ulimm| 49.5 [183.11213.6{ 17.8 | 76.2 | 94.1 | 30.0 | 96.5 |109.5| 58.7 | 18.52 1/8-27 NPT | 94.2
g S Amm| 49.5 (146.9|189.0( 17.8 94.1 [ 30.0 | 54.0 {109.5]| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
Imm 495 (121.5|163.6( 17.8 | - [94.1 | 30.0 [ 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
< limm| 60.1 [196.0|1235.9| 17.3 | 88.9 |116.3| 50.0 [108.0|142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
% 3 mm| 60.1 [260.3|1298.2| 17.3 | 88.9 [116.3| 50.0 [108.0(142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
= BZ |mm| 60.1 {198.0(235.9| 17.3 | 88.9 |116.3| 50.0 {108.0|142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
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RSA HT Stangenkopfoptionen

GROSSE: 24, 32, 50, 64 ABMESSUNGEN Zi: ectimmung dor e sz L2

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I (SIRIE] KUGELFORMIGER STANGENKOPF
F

O == ==
N, s SV I
1L G| H
Ermdglicht einen leichten
m AQ B c D E F| GO H J Versatz zwischen Last
28,00 | 43,00 | 38 | 14,00/ 1050 10,00 | M10x1,25 | 20,0 und AntrieD (radial und
schrég). Verwendet
42,00 | 6400 | 48 | 21,00 1500 | | 1600 | Mi6xi5 | 280 ein Lager nach
BEM 000 | 7700 | 48 |2500] 1800 20,00 | M20x15 | 330 Industriestandard,
70,00 [ 110,00 | 64 |37,00 | 25,00 30,00 | M27x2,0 | 51,0

Abmessungen in Millimetern

I GABELSTANGENKOPF

Wird zusammen mit dem

:STIFTQ,,A“ INBEGRIFFEN _E F—'|G

. T | AuBengewinde-Stangenkopf verwendet,
IB 1 DE, A\ = wenn der Antrieb eine Fehlausrichtung
e N -y | oder einen Drehpunkt um eine Achse
C Hx ausgleichen muss.
AD B cC | D E F G H

10,0 | 10,0 | 20,0| 20,0 | 16,0 | 40,00 | 3,8 | M10x1,25
16,0 | 16,0 | 32,0] 32,0 | 190 | 64,00 | 48 | Mi16x1,5
20,0 | 20,0 | 40,0 40,0 | 250 | 80,00 | 48 | M20x1,5

30,0 30,0 | 54,0 | 55,0 | 450 |110,00| 6,4 | M27x2,0
Abmessungen in Millimetern

ZEICHENERKLARUNG

A Kennzeichnet einen Hinweis
von hoher Wichtigkeit

€3 Weist auf Inkompatibilitat mit
Option(en) oder GroBe(n) hin.

Notieren Sie sich diesen Artikel
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RSA
HT

RSA HT Stangenkopfoptionen

3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD @
ABMESSUNGEN Zur Bestimmung der MaBe stets das %
konfigurierte CAD-Modell verwenden

I MIE[T] STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE
Eine Alternative zum standardmaBigen m A B C D EQ

Stangenkopf mit Innengewinde.
h genkop Y E 221 [M10X125| 38 | 19,00 | 246

28,0 | M16x1,5 | 4,8 | 19,00 | 24,6
381 | M-20x1,5| 48 | 32,00 | 37,6

A A D 50,8 M27x2 6,4 32,00 38,1
I\ |- Abmessungen in Millimetern
== g
I - -]
B_/r o *R—B \L(
C
B ALIC] RICHTSCHLOSS
STANGENENDE MIT INNENGEWINDE l STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE
GEGENMUTTER E

W o e i

| o

=2 - a

i:c" LC- /" GEGENMUTTER A
D MET-OPTION

B Oe2s 116 AADIALLAGS e DAS RICHTSCHLOSS WIRD MIT
EINEM INNENGEWINDE GELIEFERT.
WIRD EIN AUSSENGEWINDE
| BEVORZUGT, MUSS DIE OPTION
MR tl:l:l JMET* HINZUGEFUGT WERDEN.
L [ a0
[ arose [ B c | o | E|F Wird in Kombination mit dem AuBengewinde-Stangenkopf

und die Lebensdauer des Antriebs zu verldngern, indem eine

8,0 | Mi6x1,5 | 320 | 106,0 | 30,0 | 42,0 Bindung durch Winkel- oder Axialversatz verhindert wird. Nicht

100 | M2oxd5 | 420 | 1220 | 300 | 42,0 fiir Gabelbefestigungen oder Halterung mit Drehzapfen
geeignet, da diese starr montiert werden miissen.

13,5 | M27x2,0 | 54,0 | 147,0 | 32,0 | 55,0

T Wenn Sie ein AuBengewinde bendtigen
Abmessungen in Millimetern . .
g bestellen Sie unbedingt auch den lﬁlﬂ

Stangenkopf mit AuBengewinde.

?':9—'4_’73

E 64 | M10x1.25 | 240 | 7.0 | 190 | 30,0 verwendet, um eine reibungslose Bewegung zu gewahrleisten

R/GSA_36 Tolomatic +49 6142 17604-0
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RSA HT MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: 24, 32, 50, 64 ABMESSUNGEN Zi: ectimmung dor e sz L2

I [F][F]lG] FRONTFLANSCHBEFESTIGUNG

konfigurierte CAD-Modell verwenden

Wird verwendet, m A | BO c

wenn eing

Befestigung an der

3200| 7,2 | 64,00

47,0 | 80,0 | 20,4 | 34,0 | 10,0 -

Unterseite nicht

45,00 92 | 90,00

650 | 113,0| 22,1 | 34,0 | 12,0 -

maglich ist oder
wenn Mechanismen

63,00 | 12,2 | 126,00 | 97,0 | 153,0| 33,5 | 483 | 16,0 -

flr Bodenstitzen
nicht praktikabel sind. Flansch kann

84,43 | 14,7 | 2032

114,3 | 228,6 | 376 | 61,0 | 20,3 | 88,9

X \ Abmessungen in Millimetern
direkt am Rahmen oder an einer .

Trennwand montiert werden.

C—/B
l 0Q Die e
Dl L) Al
I 0 {516 S-S
E
o
_______ /
e
Y S
J """" 7
F._

I M[P|2] BEFESTIGUNGSPLATTE

A B C D EQ
120 ] 780 | 620 | 254 | 67
12,0 | 84,0 | 840 | 31,8 | 8,70

=
20,0 | 1461 | 120,7 | 445 | 142
31,8 | 1461 [ 120,7 | 445 | 142
64
64

20,0 | 180,0 | 150,0 | 57,2 | 12,8

31,8 | 180,0 | 150,0 | 44,5 | 128
Abmessungen in Millimetern

Wird fiir andere Befestigungen verwendet,
die nicht blindig montiert werden.

ZEICHENERKLARUNG

A Kennzeichnet einen Hinweis von hoher
Wichtigkeit

€3 Weist auf Inkompatibilitdt mit Option(en) oder
GroBe(n) hin.

Notieren Sie sich diesen Artikel
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RSA HT MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: 24, 32, 50, 64 ABMESSUNGEN i: ectimmung dor e oo s L2

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I [TI[RI[R] ZAPFENEINBAU
Einsatz bei beengten
Platzverhftnissen im RSA US standard Beide RSA US Standard
hinteren Bereich des (GroBen: 24, 32, 50, 64) RSM metrisch
Antriebes und wenn das
Drehen um eine Achse c ARy =
erforderlich ist. N\
5 A - F+HB
F (LMI) F (RP)
ACME- | KUGEL- | ROLLEN- | ACME- | KUGEL- | ROLLEN-
B co DO | E | MUTTER | MUTTER | GEWINDE | MUTTER | MUTTER | GEWINDE

75,7 | 11,96/1199 180 33 | 1134 1255 | 160,8 | 109,1 120,2 160,8
107,0| 1595/1598 | 250 (4,74| 153,8 1838 | 188,56 | 1435 173,5 188,5
150,71 19,95/1998 |300| 79| 1910 2144 | 2303 | 1813 206,7 230,3

181,9| 24,97/2499 4001 79| 261,3 323,6 261,3 261,3 323,6 261,3
Abmessungen in Millimetern

I BFI RUCKFLANSCHBEFESTIGUNG

RSM: Metrisch

1=
]

1T

Wird verwendet, wenn eine
Befestigung an der Unterseite
nicht mdglich ist oder wenn
Mechanismen flir Bodenstitzen
nicht praktikabel sind. Flansch
kann direkt am Rahmen oder an

A BO C D E F G
32,00| 7,2 | 64,00 | 47,0 | 80,0 | 9,40 | -
4500 | 9,2 | 90,00 | 650 [113,0] 9,40 | -
4500 | 9,2 [101,60| 650 [120,7] 9,40 | -
6300 122 | 12600] 970 |1530| 157 | - einer Trennwand montiert werden.
SN 63,00 | 12,2 | 177,80 | 97,0 | 203,2 | 157 | 76,2 & Nicht erhaltich fir LMI (inear)

64 75,00 | 14,7 | 203,2 | 114,3 | 228,6 | 15,7 | 88,9 Motormontage
Abmessungen in Millimetern
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RSA HT MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: 24, 32, 50, 64 ABMESSUNGEN Zi: ectimmung dor e sz L2

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I (PI[CIS] GSENHALTERUNG UND [PICID] GABELBEFESTIGUNG

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

& Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Motormontage Motormontage
] =
—— 4 @:@ e R
/ 0.0 _ _ 0,0
@jjc SEfp PR c%'
B )FL )GL B
R RSA
 arose NG co D E F G
22,00 | 12,00 | 10,03/10,00 | 20,0 50,2 25,80/25,60 | 26,12/ 26,01 HT
Ezmo 15,00 | 12,03/12,00 | 26,0 65,5 31,80/31,60 | 32,12/32,01
36,00 | 20,00 | 16,03/16,00 | 40,0 915 49,80 /49,60 | 50,12 /50,01
Esg,m 38,99 | 28,03/28,00 | 50,8 113,7 | 39,90/39,80 | 40,10/40,00
Abmessungen in Millimetern
ZEICHENERKLARUNG
A Kennzeichnet einen Hinweis von hoher

GroBe(n) hi

Wichtigkeit
€3 Weist auf Inkompatibilitdt mit Option(en) oder

Notieren Sie sich diesen Artikel

n.

www.tolomatic.com Tolomatic
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RSA HT MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: 24, 32, 50, 64 ABMESSUNGEN i: ectimmung dor e oo s L2

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I XR OPTIONALE STABVERLANGERUNG

— Maximale

1 . Alle
Hublange

Schrauben
609,6
914,4

1219,2
1524

1 (&) ©
© ©

—A_
=
i A
L
I

Nur bei vertikalen Anwendungen kann die Lange der
Kolbenstange durch Angabe der Stangenverldngerungsoption
verlangert werden. Dadurch wird nicht der Arbeitshub erhoht,
sondern nur die Lange der Kolbenstange.

HINWEIS: Die XR-Abmessung im Konfigurator-String
(Verldangerung + Hub) sollte den maximalen Hub des
angegebenen Antriebs nicht tiberschreiten. Fiir Verlangerungen,
die graBer als die maximale Hubldnge sind, wenden Sie sich

bitte an Tolomatic.
RSA
HT I ZI1][2] ZERK ORIENTIERUNG
0 0 150 15° Die Ausrichtung des Dichtungsrings ist
nicht spezifiziert, es sei denn, der
0 0 Bestellcode Z12 ist in der
9 Konfigurationszeichenfolge enthalten
BEFESTIGUNG-%==
SLOCHER
AM KOPF

Z12 ZERK ORIENTIERUNG

R/GSA_40 Tolomatic +49 6142 17604-0
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
GROSSE: ALLE Einheiten: metrisch™ TECHNISCHE DATEN

** Die metrischen GSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die GSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stifthohrungen sind metrisch.

GEWICHT
) \ BEWEGLICHER
GRUNDTRAGHEIT DES ANTRIEBS | TRAGHEIT

RO/ TEILE
GEWINDE- Parallel- gegenlauﬂg 25 mm
Linear

= | ew. | STEGUNG I HUBEINHEIT
DETYP “-

YNAMISCHES
EIBUNGS-
REHMOMENT

auigkeit

Lo
D
=
[
[9p)
(9p)
S
=
)
(o'
o
fa}
[N

GSA GROSSFE
LAGERTYP
Gewindest-
igungsge-
DYNAMISCHE
TRAGZAHL*
D)
R
D

> 457,2| SNO1 25, 40 0, 25 0,18| 311 1,171 1 ,463 0,585 0,332 | 0,549 |0,063
| = |457,2| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 k.A. 0,585 0,878 k.A. 0,293 0,169 | 0,549 |0,063
% % 457,2| SNO5 508 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,064 | 0,549 |0,063
- % 457,2 | BZ10 2,54 | 015 |0,20| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,049 | 0,549 |0,063
& | 4572 BN(L)08 318 | 0,08 |0,38| 578| 1.334| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,056 | 0,585 |0,063
> 457,2 | SNO1 2540 | 0,25 (0,18| 311 kA| 1,171 1,463 kA. 0,585 0,636 | 0,549 | 0,063
& |457,2| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,878 kA. 0,293 0,318 | 0,549 | 0,063
12 % 457,2 | SNO5 508 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,127 | 0,549 |0,063
o % 4572 | BZ10 254 | 015 |0,20| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,092 | 0,549 |0,063
§ & | 457,2 | BN()08 318 | 0,08 [038| 578 1.334| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,078 | 0,585 |0,063
é o 457,2 | SNO1 2540 | 025 (0,18 311 kA.| 1171 1,463 kA. 0,585 0,692 | 0,707 | 0,09
g g 457,2| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,878 kA. 0,293 0,346 | 0,707 | 0,09
S | 457,2| SNOS 508 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,141 | 0,707 | 0,09
&8 é 457,2 | BZ10 254 | 015 (0,20 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,106 | 0,707 | 0,09
457,2 | BN(L)08 3,18 | 0,08 |038| 578 1.334| 0,585 0,585 kA, 0,293 0,085 | 0,744 | 0,09
=2 609,6 | SNO1 2540 | 0,25 |0,18| 311 kA.| 1,756 2,048 kA. 0,585 0,332 | 1,10 |0,095
| = |6096| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0878 0,878 kA. 0,293 0,169 | 1,10 |0,095
% g 609,6 | SNO5 508 | 0,15 [0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kA, 0,293 0,064 | 1,10 |0,095
- % 609,6 | BZ10 254 | 0,15 0,20 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,049 | 1,10 |0,095
& | 609,6 | BN(L)08 318 | 0,08 |038| 578 1.334| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,056 | 1,13 [0,095
= | 6096] SNOT 2540 | 0,25 |0,18| 311 kA.| 1,756 2,048 kA. 0,585 0,692 | 1,10 {0,095
& [609,6| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0878 0,878 kA. 0,293 0,346 | 1,10 |0,095
16 g%t 609,6 | SNO5 508 | 0,15 [0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,141 | 1,10 |0,095
o % 609,6 | BZ10 254 | 015 (0,20 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,106 | 1,10 |0,095
= & |609,6 BN(L)08 318 | 0,08 |0,38| 578| 1.334| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,078 | 1,13 0,095
§ o 609,6 | SNO1 2540 | 025 |0,18| 311 kA.| 1,756 2,048 kA. 0,585 0,749 | 1,33 [0,132
& < 609,6| SNO2 12,70 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0878 0,878 kA. 0,293 0,374 | 1,33 [0,132
% 2 609,6 | SNO5 508 | 0,15 |0,18| 311 kA.| 0,585 0,585 kKA. 0,293 0,148 | 1,33 [0,132
% é 609,6 | BZ10 254 | 015 (020 311 kA.| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,113 | 1,33 |0,132 GSA
609,6 | BN(L)08 3,18 | 0,08 |038| 578 1.334| 0,585 0,585 kA. 0,293 0,085 | 1,37 |0,132
g Wenden Sie sich an Tolomatic fiir Optionen mit einer héheren Genauigkeit und
BNH Eﬂgg:mﬂgg H-Seric RN EAOL:E?]I’QZUWSIH%IE)HZG :me(T) gs(te;:rtgf?irrellzusgﬂ;géwinde mit geringem Spiel: Spiel = 0,05 mm (0,0020”)
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter * Bei den SN- und BZ- Schrauben gilt: maximaler kontinuierlicher
geringem Spiel gyégghm‘;’ﬁ:zféki(:rub unter Beriicksichtigung der Begrenzung von Schub x
BNM Kugelmutter metrisch
R sizeit.tolomatic.com fiir ** Bei den RN-, BN- und BNL-Schrauben spiegelt die dynamische Tragzahl 90 %
sREat | eine schnelle und genaue Zuverldssigkeit fiir 1 Million Umdrehungen wider.

Auswahl der Aktoren
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuihrter Stellantrieb

GROSSE: ALLE Einheiten: metrisch™ TECHNISCHE DATEN

** Die metrischen GSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die GSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stifthohrungen sind metrisch.

< | cewen
= W o | W ) ) ©  =| BEWEGLICHER
2 B S = | 5%, | GRUNDTRAGHEIT DESANTRIEBS | TRAGHEIT |&¢h = TEILE
Ll n O = L2 O
2 S 2232 » | 25 Parallel-gegenlaufi PRO/ 12 ==
L = GEWINDE- | S5 < 23 QegeNalg 1 o5mm 2R E
o= = DT == ; . . S .
= = GEWIN- | STEGUNG |5 < | & | = | &F& | Linear HUBEINHEIT |& &= S| Basis
Z DETYP 00| o | | lignb08 g o8 igmit0?] gm0 |t
o« |2 762,0| BZ10 2,54 0,15 |0,20|2.682 kA.| 33,946 | 34,239 | 20,777 1,171 0226 | 2,04 | 015
<<
%5 %g 762,0 | BN(L)05 5,08 0,08 (0,38|3.670| 6.275| 33,946 | 34,239 | 20,777 1,171 0177 | 215 | 0,15
-5 762,0 [BN()02| 12,70 0,08 |0,38|1.521| 4.764| 33,946 | 34,239 | 20,777 0,878 0176 | 215 | 0,15
=) 762,0| BZ10 2,54 0,15 10,20|2.682 kA.| 33946 | 34,239 | 20,777 1,171 0226 | 2,04 | 0,15
o4 :%Zg 762,0 | BN(L)05 5,08 0,08 (0,38|3.670| 6.275| 33,946 | 34,239 | 20,777 1,171 0177 | 215 | 0,15
2 & 762,0 | BN(L)02 12,70 0,08 (0,38|1.521| 4.764| 33,946 | 34,239 | 20,777 0,878 0176 | 215 | 0,15
)
% — | 762,0| BZ10 2,54 0,15 |0,20|2.682 kA.| 33,946 | 34,239 | 20,777 1,171 0,247 | 2,75 | 0,24
> | WA
%Z 762,0 | BN(L)05 5,08 0,08 [0,38]3.670| 6.275| 33,946 | 34,239 | 20,777 1,171 0212 | 287 | 0,24
o=
58 762,0 | BN(L)02 12,70 0,08 [0,38]1.521| 4.764| 33946 | 34,239 | 20,777 0,878 0212 | 287 | 0,24
914,4| BZ10 2,54 0,15 |0,20|3.492 kA.| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,634 0,226 | 410 | 0,27
(am)
% %} 9144 |BN()02| 12,70 0,10 |0,3812.375| 14.964| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,926 0,353 | 431 | 027
-~ é% 914,4 | BN(L)05 5,08 0,08 |0,38|4.226| 7.226| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,634 0212 | 431 | 027
914,4 | BNM20 20,00 0,06 |0,13|1.508| 11.388| 68,770 | 52,382 | 43,018 3,219 0212 | 431 | 027
o 914,4| BZ10 2,54 0,15 |0,20|3.492 kA.| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,634 0,318 | 410 | 0,27
2 %} 9144 |BN()02| 12,70 0,10 |0,3812.375| 14.964| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,926 0,388 | 431 | 027
ZS|9144|BNU05| 508 | 008 [038|4226| 7.226 68,770 | 52,382 | 43018 | 2634 | 0247 | 431 | 027
w
% 914,4 | BNM20 20,00 0,06 |0,13|1.508| 11.388| 68,770 | 52,382 | 43,018 3,219 0212 | 431 | 0,27
(aa)
S|, oo|914,4| BZ10 2,54 0,15 |0,20|3.492 kA.| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,634 0,388 | 517 | 0,39
==
=8| 914,4|BNL02| 12,70 0,10 |0,3812.375| 14.964| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,926 0,459 | 539 | 0,39
[
%%‘ 914,4 | BN(L)05 5,08 0,08 |0,3814.226| 7.226| 68,770 | 52,382 | 43,018 2,634 0,282 | 539 | 0,39
=P 9144(BNM20 | 20,00 | 0,05 [0,13[1.508] 11.388] 68770 | 52,382 | 43018 | 3219 | 0282 | 539 | 039
g :\g?r?;:r(?;es%igll an Tolomatic fiir Optionen mit einer hdheren Genauigkeit und einem
BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze F (L) steht fiir Kugelgewinde mit geringem Spiel: Spiel = 0,05 mm (0,0020")
BNH Kugelmutter H-Serie AN Rollengewinde i . ) —_ )
GSA BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter * Bei den SN- und BZ- Schrauben gilt: maximaler kontinuierlicher dynamischer Schub
geringem Spiel unter Beriicksichtigung der Begrenzung von Schub x Geschwindigkeit.
BNM Kugelmutter metrisch ** Bei den RN-, BN- und BNL-Schrauben spiegelt die dynamische Tragzahl 90 %

Zuverlassigkeit fiir 1 Million Umdrehungen wider.

nmmzs sizeit.tolomatic.com fiir
| T | eine schnelle und genaue
""" Auswahl der Aktoren
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

GROSSE: 12,16: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN LEISTUNG
HUB (mm) <
X 195 0 - cu\'j i 3175 x
é ® \ &
= ’ | IS p—
E 100 ; 2540 g @==35N01
N \ | s = lo—sw
w 75 + 1905 W
n ! _
é | s ®=—=5N05
-~ (@]
2 50: 12703 ©®)===:BN08
; ] ; XXX
Z o5 635 5 @=x=B/10
A P
G 0 — =) ¢
© 0 10 15
HUB (Zoll)
GROSSE: 24: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN
< HUB (mm) © ~
0 2 3 e
950 O— 1270
X ] \ ~
3 401 -‘\ 1016 =
N Y g
|_ i \\ g —_——
ESOf \\ 762 E (A% BN02
X ~ GSA
CI S | @---- BNOS
220 < 508 @
< r4
e L S @ B0
Q10" B By 254 &
T — [C T I N
............ T
0] BRRRRLL TP Pttt O©
0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 ! 0
0 10 HUB (Zoll) 20 30
sizeit.tolomatic.com fiir ENH Eﬁéiﬁﬂﬁiﬁwsm i hﬁﬂéj‘ge"rgzevsin%?nze
“. /1 eine schnelle und genaue BNL Kugelmutter mit . fohuste Huter
Auswahl der Aktoren BN ﬁiggﬁnsﬁj Ime‘etrisch
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GSA

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
GROSSE: 32: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSKAPAZITATEN

HUB (mm)
f, (@\] Lo N~ 2
3 [ 6N 0]
Q50 AL 127069
O ] \ £
E’40 AN 1016 £ | @----BNM20
— AN -
1T] | =ememrmrmimamama . -, N — @""BNOZ
£30° AN 762 \¢
2 G |@--BNO5
] \x \\\ Q
Z 20 0B Z |@----Bz10
I B T . =
O 10 L = _____.: {254 EE)
(Lﬁ : ................ .-@ ................ ::...__---.-..---- ----- w
O 07 | | | | | | | | | opotecceceseees ?"'\'-'1'0 (I-g
0 10 20 30
HUB (Zoll)
sizeit.tolomatic.com fiir

[':': o) eine schnelle und genaue

GROSSE: 12,16: PV-GRENZEN (Robuste Muttern) Auswadr Ao
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)

0 635 1,270 1,905 2,540 3,175
70 - 31
60 267
) —
= 50 200 =
= E
é 40 178 =€
o 2 =
>~ <
o 30 133 A
- -
= 20 89 E
% ] \\ (/0]
0 0

00 125

25 50 75 1
GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)

| SCHRAUBENCODE | BESCHREIBUNG __|
e S CHREIBUNG o CHRAUBENGODE| BESGHREIBUNG

Kugelmutter
PV- G R E N Z E N BNH Kugelmutter H-Serie Eﬁ ’F‘{th;‘té%gcﬁn%?m

. . . " BNL Kugelmutter mit
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last triigt, geringem Spie SN Robuste Muter
BNM Kugelmutter metrisch

wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Wérmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind
der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die Schubkraft Geschwindiakei

e P o . . gkeit
Oberfla‘:he“ges"_hw'“dlg!.(e't in FuB pro M'“Ute_- Das Produkt dies- ((Max. Schubkraft-Bewertung)) X ((Max. Geschwindigkeits-Bewertung)) <0,1
er Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

GROSSE: 24,32 (BZ): PV-GRENZEN (Muttern aus Bronze) LEISTUNG

GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
0 25 102 127 152 178
1,000 4,448

g b E

_ -

= <

& 500 - 2,224 §

(=)

=2 | -1 1 T —

- A N S R e =

0 : 0
2 3 4 5

GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)

PV-GRENZEN —

PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last trégt, v ER

wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Wérmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind
der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die
Oberflichengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt die- Schubkraft Geschwindigkeit

ser Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung. ((Max. Schubkraft-Bewertung)) X ((Max. Geschwindigkeits-Bewertung)) <0,1

sizeit.tolomatic.com fiir
| eine schnelle und genaue
Auswahl der Aktoren

SCHRAUBENKNICKBELASTUNG
GROSSE: 12, 16, 24, 32

STROKE (mm)
300 400 500 600 700 800 900
1000 : . : ' : ' L4.4
.................................. . :
_____ O....... . | €---32-BN05
S B A BT L 36| @----328210
= \\ 9 x\‘ i = @‘""32-BN02
= 600 T \\. R —27 £ | @---32-B\M20
‘g -------------------------- .‘::: ------------- -@. ---------- LA ‘t~~. — E clg e"'24-BN05
o' 400 \ ~~~. ’-.::::'~ ) .4 1.8 oc 6_24'8210
= ~ h ~ :':4 =
e SR -t T Satatalels -] 1 = | @----24-BN02
N @ '\ _______ i 0 @===16-BNO8
gl Tl B I @— 16-8210
: o . a T i ] 12-BNO8
10 15 18 STROKE24 25 30 35 %
in
(in)
A HINWEIS: Die angegebenen Knickbelastungsgrenzen gehen von einer perfekten % ﬁw
Ausrichtung aus. Es wird empfohlen, zusétzliche Sicherheitsreserven zu & Huter as Bozs
verwenden, insbesondere bei Anwendungen mit hoher Schubkraft. S Robuste Mutter
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

KUGELGEWINDE LEBENSDAUER-DIAGRAMME LEISTUNG
GROSSE: 12, 16, 24, 32

o
TTL] o
LEBENSDAUER (Millionen von mm) o = o 002
o o o 0o o S 889
3 exab g B838% 8 8383 S ¢ 3gd
- 5 SRR F 223 3 Swgy g B BEN g 2 A
1.600 i i 7117
A =32 BNM10 G ==== 32 BNO5
1.400 S B ----32BN02 He-----24 BNO5 —16.228
' C ==m= 32 BNM20 J m—— 24 BNO2
Q D ‘=== 32 BNM05 K zeeneans 12,16 BNO8
1.200 3 E =—==24 BNMO5 —5.338
= e F =24 BNM10
=5 * =
< 1.000 - 4448 <
[
2 ol L
= 8002 3559 o=
~ R G ] =
S ol =
L 3
£ 600 2.669
(&) Q
(77) (7]
400 1.779
200 s 889,6
0 K oy = e —
0 ! ] llllllllllllllllllllllllllll_lT 0
- Y Te®oc 8 988g § 8888 8 5883 § &g88s
- — Q d oo o 2 23
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) - = S
HINWEIS: Die L1g erwartete  Die zugrunde gelegte Formel, die diesen Wert Verwenden Sie die nachfolgende Berechnung ,Ersatzlast”, wenn die
Lebensdauer eines Kugel- definiert, ist: Last wéhrend des gesamten Hubs nicht konstant ist. Verwenden Sie in
gewinde-Linearantriebs L= C\s3 Féllen, bei denen nur geringe Variationen der Last auftreten, die groBte
G S A wird ausgedriickt als der 10 (Te) . 2 = Last fiir die Berechnungen der Lebensdauer.
lineare Bewegungsabstand, | yoVerfahrweg Lebensdauer in Millionen 3 3 3 3 3
den 90 % des korrekt Elnhaten ), wober = \/ L1(P)3+La(P2)3+L3(P3)3+Ln(Po)
gewarteten hergestellten C = Dynamische Tragzahl (\) Wobei: L
KZQE/QEWW?S Egl///eﬂt P = Ersatzlast (N) P. = Ersatzlast (\)
oaer uvberbieten. LIes IS Wenn die Last (iber alle _ Huwva ; adli
Keine Garantie und diese Bewegungen hinweg konstant ist, Pn=Jede Schrlttwel{te bei unterschled||gher Last (V)
Grafik sollte ausschlieBlich dann ist: L = Pro Zyklus zuriickgelegte Gesamtdistanz (Hub ausfahren +
zur gChéTZU”Q verwendet tatsdchliche Last = Ersatzlast zuriickholen) [L =Ly + L2 + L3 + Ln]
werden.

= Gewindesteigung (mm/Umar) L, = Jede Schrittweite des Hubs bei unterschiedlicher Last (mm)

sizeit.tolomatic.com fiir
eine schnelle und genaue
Auswahl der Aktoren
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
GROSSE: ALLE TECHNISCHE DATEN

12
17 Gestell 23 Gestell

V- STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR
MZNR kg 165 201 1,67 203| 329| 342 748| 7,87 |12,40] 13,00

PARALLEL-
Wiyl k| 178| 214| 1,84| 220| 344| 357| 7,75| 8,15|1307| 1366

16 24 32

[
_
—

i
(=]
I=—:°
S| 3
a
= 2
S| M|

GOPORRGIEENL Il e/mm | 375 4,82 3,75| 482| 536| 6,79 964| 13,21 16,61| 21,25
mm 457 609 762 914

TEMP.- BEREICH* [I® Standard: 4 bis 54 Erweitert: -40 bis 60
Dichtungssatz zum Schutz vor Eindringen von Staub und Spritzwasser auf Anfrage erhéltlich.

Wenden Sie sich an Tolomatic,
wenn ein Betrieb im erweiterten
Bereich erforderlich ist.

* Die von Motor und Antrieb erzeugte Warme sollte ebenso beriicksichtigt werden wie die Lineargeschwindigkeit und die
Arbeitszykluszeit. Fiir Anwendungen, die einen Betrieb auBerhalb des empfohlenen Temperaturbereichs erfordern, wenden Sie
sich bitte an Tolomatic.

B>

GROSSE RAHMENMOTOREN UND KLEINERE ANTRIEBE: Freitragende Motoren miissen abgestiitzt werden, wenn sie
im Dauerbetrieb mit schneller Reversierung und/oder unter dynamischen Bedingungen betrieben werden.

ANMERKUNGEN ZUR SEITENKRAFT: Spindelantriebe sind fiir das Schieben von gefiihrten und abgestiitzten Lasten ausgelegt und
nicht fiir Anwendungen gedacht, bei denen eine erhebliche Seitenkraft erforderlich ist. Bitte setzen Sie sich mit Tolomatic in
Verbindung, um weitere Informationen iiber die Mdglichkeiten der Seitenkraft zu erhalten.

anazzn sizeit.tolomatic.com fiir

Ehasts eine schnelle und genaue
""" Auswahl der Aktoren
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GSA

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

GROSSE: 12 LEISTUNG
I MAX. LASTGEWICHT UND DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE

MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE
LINEARKUGELLAGER, STANDARD-FHRUNGSSTANGEN VERBUNDLAGER, STANDARD-FUHRUNGSSTANGEN VERBUNDLAGER, UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE

XS — HUBLANGE (mm,) XS - HUBLANGE (mm.) XS - HUBLANGE (mm)
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Linearkugellager sind nicht mit der Option
Edelstahl-Fiihrungsstange erhiltlich.

DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE
MAXIMALE BELASTUNGSKURVE NICHT STANDARD-FUHRUNGSSTANGE UBERDIMENSIONIERTE FORRUNGSSTABE
UBERSCHREITEN

XS - HUBLANGE (mm.) XS - HUBLANGE (mim.
Maximale Belastungswerte basieren auf 200 Milionen = 288358885 8888 (§ '% g 5
nearen Zol Verfafnveg. e I ﬂurzlcuﬁlelsﬁuel — o o } niun}cmins}eu:m} H *
1. Um mdglichst genaue Ergebnisse zu erhalten, e oot ] RS seae 1m0 |
H A : LT = 0.406mm 00167 [ Iy comm mm ]
sollte die Hublange um den Abstand zwischen g “ A - -g;ggmmgggggp N z A\l o, pamooe) ||
= q = = 0,102mm ) B = s i g —_
dem Massenschwerpunkt der Last und der & 10 LA — o) | |, 2 = o AL LY — o || 5 &
Werkzeugplatte angepasst werden. % ERERSS = % \=EEs £
— S YV LY O =
Xadj =X+ Xem e 734 “\ % é Ty, \“ ERON ]
. - 9
Dann verwenden Sie X , 4 anstatt von X auf % OERRES = g \ ARSI N ERS %
das maximale Belastungsgewicht zum g Ve e 45% g 0=t SN V. = BE
Hublangen-Diagramm. = e @ il = B
3] ™ <. o
2. Berechnen Sie fiir die seitlichen Belastungen das EED Y- o = 0 T+ 4 =
angepasste Lastgewicht nach folgender Formel: 1 SN 0 N ’
1 ; 1 - 05
Wagj =W (1 +0,67 Yem) 2 4 6 8 10 12 14 16 18 2 4 6 8 10 12 14 16 18
| o Tem XS - HUBLIANGE (in) i
. . ) XS - HUBLANGE (in,
wobei Yem der Abstand zwischen dem ()

Massenschwerpunkt der seitlichen Last und dem
Mittelpunkt der Werkzeugplatte ist.

Dann verwenden Sie Waq; anstatt von
W auf das Maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm. w

3. Anhand der Hublénge und des BELASTUNG
Belastungsgewichts die Durchbiegung der
Fiihrungsstange auswerten. Liegt der
Schnittpunkt tiber der héchsten Kurve (0,064"),
wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

¢ Fiir GSA-Antriebe wird keine
StoBbelastung empfohlen.

¢ Motorbremsen konnen bei vertikal
angeordneten Antrieben mit
Kunststoff- (massiv) oder
Kugelmuttern erforderlich sein,
wenn die Gefahr von Backdrive
besteht. (Bei Antrieben mit

Bronzemuttern besteht kein ©) sizeit.tolomatic.com fiir
Backdrive bei Lasten, Schubkréften ?3*\} eine schnelle und genaue

innerhalb der Katalogangaben.) ERdani Auswahl der Aktoren
Wenden Sie sich an Tolomatic.

R/GSA 48 Tolomatic +49 6142 17604-0

EXCELLENCE /N MOTION


http://sizeit.tolomatic.com

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

GROSSE: 16

LEISTUNG

I MAX. LASTGEWICHT UND DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE

MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE
LINEARKUGELLAGER, STANDARD-FiHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, STANDARD-FUHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE
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Linearkugellager sind nicht mit der Option
Edelstahl-Fiihrungsstange erhaltlich.

MAXIMALE BELASTUNGSKURVE NICHT
UBERSCHREITEN

Maximale Belastungswerte basieren auf 200 Milionen

linearen Zoll Verfahrweg.

1. Um mdglichst genaue Ergebnisse zu erhalten,
sollte die Hublange um den Abstand zwischen
dem Massenschwerpunkt der Last und der
Werkzeugplatte angepasst werden.

Xadj = Xs + Xcm

Dann verwenden Sie X , 4 anstatt von X auf
das maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

. Berechnen Sie fiir die seitlichen Belastungen das
angepasste Lastgewicht nach folgender Formel:
Wadj = W (1 + 0,53 ch)
wobei Yem der Abstand zwischen dem
Massenschwerpunkt der seitlichen Last und dem
Mittelpunkt der Werkzeugplatte ist.

Dann verwenden Sie Wagj anstatt von W auf
das Maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

3. Anhand der Hublange und des
Belastungsgewichts die Durchbiegung der
Fihrungsstange auswerten. Liegt der
Schnittpunkt Gber der hochsten Kurve (0,064"),
wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

o Fiir GSA-Antriebe wird keine
StoBbelastung empfohlen.

e Motorbremsen konnen bei vertikal
angeordneten Antrieben mit
Kunststoff- (massiv) oder
Kugelmuttern erforderlich sein,
wenn die Gefahr von Backdrive
besteht. (Bei Antrieben mit
Bronzemuttern besteht kein
Backdrive bei Lasten, Schubkréiften
innerhalb der Katalogangaben.)

o

Wenden Sie sich an Tolomatic.

www.tolomatic.com

DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE
STANDARD-FUHRUNGSSTANGE UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE
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GROSSE: 24

LEISTUNG

I MAX. LASTGEWICHT UND DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE

MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE
LINEARKUGELLAGER, STANDARD-FiHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, STANDARD-FUHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE
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Linearkugellager sind nicht mit der Option
Edelstahl-Fiihrungsstange erhéitlich.

MAXIMALE BELASTUNGSKURVE NICHT
UBERSCHREITEN

Maximale Belastungswerte basieren auf 200 Milionen
linearen Zoll Verfahrweg.

1. Um maglichst genaue Ergebnisse zu erhalten,
sollte die Hublange um den Abstand zwischen
dem Massenschwerpunkt der Last und der
Werkzeugplatte angepasst werden.

Xadj = Xs + Xcm

Dann verwenden Sie X , 4 anstatt von X
auf das maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

. Berechnen Sie fiir die seitlichen Belastungen das
angepasste Lastgewicht nach folgender Formel:
Wadj =W (1+0,40 Ycm)
wobei Yem der Abstand zwischen dem
Massenschwerpunkt der seitiichen Last und dem
Mittelounkt der Werkzeugplatte ist.

Dann verwenden Sie Wag; anstatt von W
auf das Maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

3. Anhand der Hublénge und des
Belastungsgewichts die Durchbiegung der
Fiihrungsstange auswerten. Liegt der
Schnittpunkt tiber der hdchsten Kurve (0,064"),
wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

¢ Fiir GSA-Antriebe wird keine
StoBbelastung empfohlen.

¢ Motorbremsen konnen bei vertikal
angeordneten Antrieben mit
Kunststoff- (massiv) oder
Kugelmuttern erforderlich sein,
wenn die Gefahr von Backdrive
besteht. (Bei Antrieben mit
Bronzemuttern besteht kein
Backdrive bei Lasten, Schubkréften
innerhalb der Katalogangaben.)

o

Wenden Sie sich an Tolomatic.

R/GSA_50

DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE
STANDARD-FUHRUNGSSTANGE UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE

XS - HUBLANGE (mm.) XS - HUBLANGE (mm.)
1000 S 2 5 § 8 ‘%’\ \g\ \g\ w%\ §454 1000 B S 5 § 8 E’ 5 g § §454
B P e oo |8
A DURCHBIEGUNG [T 600 A e o te2omm 0062y [ 272
400 HER R ooo 1526 0056 [H 181 wol A o 08130032 ] 181
AN T com 08130m(0032) T b of — 0.406mm 0016 [
Z MW — 040600 (0016 [} gf — 00 = =1 0208mm 0008 1] oy
2 LN = = 1 0.203mm (0.008") = 2 o[ N = = 0.102mm (0.004) —
= ANIIE = = 0.102mm (0.004) 123 = RS e 005100 (0.0027) 8,
= 1%[0] — 0051 0002 ] ég E— = 1%% gg =
= aflh g 7S ‘E’ 60 0 g 7 5
4 A » (=
§ 4 i g & E 5 “ b 53 =
= SEENEAS R N P o 2
20 . 9 &8 s 9 L o &8
o, = = 3 =
ol o = N N =
10 bLIN T, o 45 L N B
o p 10 45
B 35 g 35 ﬁ
16 Cref 27 B ) A 3 27
= NEREND N 18 1 = y 3 5T
Y N LS = T =
g N
2 “ < 9 2 ud 3 9
il '
1 4 N 5 1 9| 5
3 6 9 12 15 18 20 24 27 30 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30
XS - HUBLANGE ) XS - HUBLANGE (n)

W

D o

Yt SR
0 & SIS

NG WS - ) "
R, Yty SO () Sizeit.tolomatic.com fir
%/‘@I/ W %‘8‘ EEaary eine schnelle und genaue

""" Auswahl der Aktoren

Tolomatic

+49 6142 17604-0

EXCELLENCE /N MOTION



http://sizeit.tolomatic.com

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

GROSSE: 32

LEISTUNG

I MAX. LASTGEWICHT UND DURCHBIEGUNG DER FUHRUNGSSTANGE

MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE MAXIMALES LASTGEWICHT ZUR HUBLANGE
LINEARKUGELLAGER, STANDARD-FUHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, STANDARD-FUHRUNGSSTABE VERBUNDLAGER, UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE
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Linearkugellager sind nicht mit
der Option Edelstahl-Fiihrungsstange

erhéltlich.
MAXIMALE BELASTUNGSKURVE NICHT
UBERSCHREITEN

Maximale Belastungswerte basieren auf 200 Milionen
linearen Zoll Verfahrweg.

1. Um mdglichst genaue Ergebnisse zu erhalten,
sollte die Hublange um den Abstand zwischen
dem Massenschwerpunkt der Last und der
Werkzeugplatte angepasst werden.

Xadj = Xs + Xcm

Dann verwenden Sie X , 4 anstatt von X auf
das maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

. Berechnen Sie fiir die seitlichen Belastungen das
angepasste Lastgewicht nach folgender Formel:
Wadj = W (1 + 0,53 ch)
wobei Yem der Abstand zwischen dem
Massenschwerpunkt der seitlichen Last und dem
Mittelpunkt der Werkzeugplatte ist.

Dann verwenden Sie Wagj anstatt von W auf
das Maximale Belastungsgewicht zum
Hubléngen-Diagramm.

3. Anhand der Hublange und des
Belastungsgewichts die Durchbiegung der
Fihrungsstange auswerten. Liegt der
Schnittpunkt Gber der hochsten Kurve (0,064"),
wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

o Fiir GSA-Antriebe wird keine
StoBbelastung empfohlen.

e Motorbremsen konnen bei vertikal
angeordneten Antrieben mit
Kunststoff- (massiv) oder
Kugelmuttern erforderlich sein,
wenn die Gefahr von Backdrive
besteht. (Bei Antrieben mit
Bronzemuttern besteht kein
Backdrive bei Lasten, Schubkréiften
innerhalb der Katalogangaben.)

o

Wenden Sie sich an Tolomatic.

www.tolomatic.com
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STANDARD-FUHRUNGSSTANGE UBERDIMENSIONIERTE FUHRUNGSSTABE
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GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

3D-CAD erhaltlich unter tolomatic.com/CAD
GROSSE: ALLE ABMESSUNGEN ZurBesti?rlr'mimglzcde;lrl;/lggeosz%?;adlagcom @

konfigurierte CAD-Modell verwenden

A
!
° o=
_ C

;
[LIM[I] Motorbefestigung

J N [RIP] Motorbefestigung e
s . {
‘ L ; :
" t [ ¢ ! ‘ ¢
~ K L L - ﬂ’_ L
: Rl = | e
: ' ] : ! !
1|6 ] T
T Jelel| | | THI L Jele
© |
SN ; G Motor
EE X EE
g 1. 1
o0 00— 4 o~ L | Lo :
\ \ \ —“‘51 Gr ¢ HH

>
|
[ --]
o0

— =

Motor H“ Motor

B C [4x] D E F G H J [4x]
50,80 | M6x1,0 19,5756 0PP | 17,46 | 22,4 |101,6| 63,50 | 19,05 06,76 Thru|L1011,137,1 M8x1,25119,1 OPP

|
©
ﬁ
@

)
9

63,50 | M8x1,25 LIp11,1 17,1 OPP | 25,40 | 28,6 |127,0| 66,68 | 30,18 | 16,76 ThruL1@11,1 77,1 M8x1,25719,1 OPP

88,90 | M8x1,25 L 1911,1 17,1 OPP | 34,93 | 35,1 [152,4| 98,43 | 27,00 | (8,33 Thru | _1013,578,6 M10x1,5 125,4 OPP

127,00 [M10x1,5 LI913,5 T12,7 OPP| 44,45 | 41,4 |177,8/104,78| 36,51 | 010,49 Thru|1018,2T 11,9 M12x1,75138,1 OPP

K L [mox] [ NP R S T0 [4x] u v w X 0 [4x] Y
114,30 | 50,80 |{10,00312,7 | 30,5 | 7,54 | 31,8 | 31,75 | M6x1,0T12,7 | 19,05 | 38,10 | 8651 | 600795 | 1441

138,13 | 63,50 [ 10,00 12,7 | 43,2 |13,11| 44,5 | 41,28 | M6x1,0 T12,7 | 2540 | 44,45 | 100,81 6,00 19,5 163,1

177,80 | 76,20 | 12,00 J12,7| 54,6 |11,13| 57,2 | 41,28 |M8x1,25J16,0| 31,75 | 69,86 | 130,18 | 8,0079,5 206,6

228,60 | 88,90 | 12,00 12,7| 67,3 [15,09| 69,9 | 53,98 |M10x1,5719,1| 44,45 | 69,85 | 147,62 | 10,00712,7 | 249,0

Abmessungen in Millimetern

R/GSA_52 Tolomatic +49 6142 17604-0

EXCELLENCE /N MOTION


http://sizeit.tolomatic.com
http://www.tolomatic.com/info-center/cad-library.aspx

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD
GROSSE: ALLE ABMESSUNGEN Zur Bestimmung der MaBe stets das @

konfigurierte CAD-Modell verwenden

© ©
® @~
- o=
L&:}J C
[LIM[T] Motorbefestigung
N [RI[P] Motorbefestigung L E—
E P,
H ¢ : \‘v i N4
1 (" (i O ﬁ: O

F

—
—1 19
>
-
o

oo o [ o il mm il @
/] T leleld] | ] THI L fole
© o 1
;jﬂ \T? Iy ﬁﬂ D= Motor
UFF Jﬁln; {J L 00— & LFF ;uni:1 L] MIM GL L op] T
KK ‘ (e LTL LJ (" HlH

=
=.
=
=

Motor Motor

MaBzeichnung flir Refer-

N enz wiederholt
()
Motor — [\&~7/
m | 58 [eosfcoel o [ g [ prppy | GG [Ty [RK]LL ] g
o | 111 | 21 o | o o o o0
341995 | 669 286 |12.70| Mx0.7 363 | 421 |42,1]18342,0] 47,0 | 57,3 | HINWEIS: YM-Code kann

diese Abmessung veréndern.
Zur Bestimmung der MaBe
stets das konfigurierte

34,1 102,7| 73,2 350 [12,70 | 40,7 T63 | 42,1 [42,1(183|57,2| 63,2 | 57,3 | CAD-Modell verwenden

34119951669 | kA. [286 12,70 Max0,7 16,3 |42,1|42,1|183]50,8|63,2 | 57,3

51,8 |130,2| 96,1 | 95,3 | 51,8 |20,00| M6x1,018,6 |57,9 [42,2]36,0|59,7 | 64,8 | 63,5

51,8 [159,8/106,6/105,9| 51,8 [ 20,00 | M6x1,038,6 |72,8|50,7|36,0|953 | 83,3 | 96,3

65,5 |149,6/108,3|108,9 | 65,5 | 24,13 [M8x1,25 112,7| 80,9 |50,7|45,4| 76,2 | 66,8 | 65,5

65,5 |190,9129,91129,0| 65,5 | 24,13 [M8x1,25 112,7| 80,9 | 50,7|45,4 | 95,3 | 60,5 |108,0

Abmessungen in Millimetern

B CK UND [CIKI[S] ANSCHLAGHULSEN

GSA

Bietet bei Bedarf einen STANDARD- UBERDIMENSIONALE

Zwangsstoppmechanismus. FUHRUNGSSTANGE FUHRUNGSSTANGEN
A | BO A | BO

12 10,31 | 28,58 I 11,13 | 33,35

11,13 ] 33,35 il 12,70 | 38,10

24 12,70 | 38,10 I 12,70 | 44,45

32 12,70 | 44,45 12,70 | 52,40

Abmessungen in Millimetern
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RSA und GSA Elektrische stangengefiihrte Stellantriebe

SCHALTER

Die RSA- und GSA-Produkte bieten eine groBe Auswahl an Sensoren. Es
stehen 12 Schalter zu Auswahl: Reed, Solid State PNP (Stromquelle) oder
Solid State NPN (Stromsenke); als SchlieBer oder Offner; mit freien Leitungen
oder Schnelltrennung.

Diese Schatter, die Giblicherweise fir den Hubanschlag verwendet werden, ermdglichen
die Installation an beliebiger Stelle tber die gesamte Antriebslange. Der innere Magnet
gehort zur Standardausstattung. Schalter kdnnen jederzeit im Feld installiert werden.

RSA
ST

Schalter werden verwendet, um digitale Signale an SPS (speicherprogrammierbare
Steuerung), TTL, CMOS-Schaltung oder andere Steuergerate zu senden. Schalter

| verfligen Uber einen Verpolungsschutz. Solid state-Schnelltrennungsschalter-Kabel sind
abgeschirmt; der Schirm sollte am freien Leitungsende abgeschlossen werden.

Alle Schalter sind CE-zertifiziert und RoHS-konform. Schalter verfiigen tber hellrote
oder gelbe LED-Signalanzeigen; Halbleiter-Schalter verfligen auch Uber griine LED-
Stromanzeigen.

[+
13 =
g | % - E | E
. | £ z 2pg £7 | £ g k3
S, |E2 E= @ 3 =2 £ B L
- QO s © = c © = E 2 a
22 152| 35 5 E E< | 8 2 g
RS A m3| ST ] me wnE & ] 2
B . 5 - 240
HT SPST Offner — > 2
oy o .
REED **10,0 100mA — 3,0V max. —
5m — Gelb
N SPST 5-110
E QD~ SchlieBer @Tolomatic ® 1000084 AG/DC
5m PNP Griin Gelb
(Stromquelle)
QD* 0[S Tolomatic ® st 0
— Y | 506/
bis 96
5m NPN Grln Rot 70°C
(Stromsenke)
B Oﬁner gTolomat' 81009090
Festkor- QD She ol 0.3 | .. 20 mA bei 0,05V
3,0 100mA 2,0V max.
per j VDC 24V max.
5m PNP Griin Gelb
GSA (Stromquelle) —
QD* | Schiiefer
om NPN Griin Rot
(Stromsenke)
[H|[K] | QD* SchlieBer @Td““aﬁc o) S10u08s
*QD = Schnelltrennung Gehauseklassifizierung IEC 529 IP67 (NEMA 6) KABEL: Roboter-geeignet, dibestandige Polyurethan-Ummantelung, PVC-Isolierung

A “WARNUNG: Die Nennleistung (Watt = Spannung x Stromstérke) darf nicht tiberschritten werden. Es tritt eine dauerhafte Beschédigung des Sensors auf.

I SCHALTERINSTALLATION

Setzen Sie die Schalterhalterung in einen der vier Schlitze, die Uber die L&nge des
. extrudierten Rohres verlaufen. Beachten Sie, dass sich am Betatigungskopf (RSA) oder am
\ Rohr (GSA) ein Ausschnitt befindet, der das Einsetzen der Halterung ermdglicht. Setzen
Sie den Schalter mit dem Wort ,Tolomatic* nach oben ein und schieben Sie ihn unter die
Halterung. Positionieren Sie die Halterung mit dem Schalter genau an der gewdnschten
Stelle und verriegeln Sie sie dann mit den beiden Gewindestiften an der Halterung.

R/GSA_54 Tolomatic +49 6142 17604-0
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RSA und GSA Elektrische Stellantriebhe
SCHALTER

SCHALTPLANE

RY * RK TY«TK KY *« KK
REED  OFFNER FESTKORPER o OFFNER  PNP FESTKORPER o OFFNER * NPN

BLU SCHLIESSER | BLK OFFNER
O PNP (STROM- [——O SIGNAL PNP (STROM- ,GNAL
ODER QUELLE) BLU QUELLE) e ST
BRN = O -
O seLastun
OFFNER | gLu
O

NY ¢ NK PY « PK HY « HK
REED e SCHLIESSER FESTKORPER e SCHLIESSER ® PNP FESTKORPER e SCHLIESSER e NPN
BRN BRN
SCHLIESSER | gLy " SCHLIESSER SCHLIESSER ° "
© - PNP (STROM- NPN (STROM- | BLK | smNAL
LNODER [ QUELLE) SENKE) Bill
BRN ——O—o -
O -BELAS“INE =+
SCHLIESSER | BLU
_O_. -
SCHNELLTRENNUNG STECKERBELEGUNG SCHNELLTRENNUNG BUCHSENBELEGUNG
SCHWARZ RSA
BLAU () SCHWARZ
(SIGNAL) (SIGNAL) BRAUN (+)
BRAUN (+) BLAU (-) HT
SCHALTER ABMESSUNGEN MONTAGE ABMESSUNGEN
_ di R A_>
[l direkte Verbindung F— _T B
ERKENNUNGSPUNKT
SOLID STATEX r ERKENNUNGSPUNKT REED
| vy | )
8,4 1<
160
21,1

< 5012

Y

[O[K] - Schnelltrennungsschalter

GSA

M8x1
< »|
I 38,2 | \
ol ]
g ] e - | v prra
d Mit dieser Schraube wird der Schalter
\—M an der Halterung befestigt. ACHTUNG: SCHALTERHARDWARE BEI DER 16 196 | 29
it dieser Schraube wird die Halterung INSTALLATION NICHT ZU FEST ANZIEHEN.
am Antrieb befestigt. 247 24 26,9
) 5 32 332 is
§chnelltrennungskabel R 50 475
b 32,1 : 64 | 586

=
=]
B
—
A
\

241
Y=

- 5000

\

Abmessungen werden in Millimetern angezeigt
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RSA
HT

GSA

ANWENDUNGSDATENARBEITSBLATT

Geben Sie bekannte Daten ein. Nicht alle Informationen

werden fr alle Anwendungen bendtigt.

AUSRICHTUNG [ORIENTATION]
[ ] Horizontal [ ]Vertikal T

[Vertical]
;EJLLE@
=

] Last durch Antrieb gestiitzt ODER [ Last durch anderen Mechanismus gestitzt
[Load supported by other mechanism]

[Load supported by actuator] [OR]

AUSRICHTUNG [ORIENTATION]

AUSFAHREN [EXTEND]

Bewegungsabstand
[Move Distance]| |

[ INeigung® [incline°]

POSITION HALTEN? [HOLD POSITION?]

(1 Erforderlich [Required]
("] Nicht erforderlich [Not Required]

(] Nach Bewegung [After Move]

Fill in known data. Not all information is required for
all applications.

[APPLICATION DATA WORKSHEET]

[]GSA
[ ] Horizontal

sizeit.tolomatic.com fiir
“.r| eine schnelle und genaue
Auswahl der Aktoren

HUBLANGE

[STROKE LENGTH]|

Bestellung NUR in (mm) Millimeter (SIM)

Milimeter  [] Bei Stromausfall [During Power Loss] PRAZISION
. [PRECISION]
Bewegungszelt K HINWEIS: Bei Belastungs- oder Kraftanderungen im Reproduzierbarkeit
Move Time]| ' SeK(sec] 7Zyklus die hochsten Werte zur Berechnung verwenden.  [Repeatabilty]|
Max. Geschwindigkeit [gmgﬁg& gar?u%r gggiocrhgggasé tciigrgisng cycle use] Millimeter
e Speed /sek | BETRIEBSUMGEBUNG
mm/seKmm/sec]
Haltezeit nach Bewegung ég?;ﬁ:“m F[::E“TI;I}\II(I:?]EN [OPERATING ENVIRONMENT]
[Dwell Time Afer Movel | sekise] Temperatur, Verunreinigung, Wasser, etc.
BELASTUNG BELASTUNG [Temperature, Contamination, Water, etc.]
Bewegungsabstand
[Move Distance]| \ kg. kg.
Millimeter
: KRAFT KRAFT
Bewegungszeit
[Move Time]| ' sek(sec] [FORCE]SN [FORCE]$
Max. Geschwindigkeit
[Max. Speed]| . BEWEGUNGSPROFIL [MOTION PROFILE]
mm/sek[mm/sec] + [-Geschwindigkeit [Speed[ ) Zeichnen Sie den

Haltezeit nach Bewegung

[Dwel Time After Move] | Sek[sec]
ANZ. ZYKLEN

anspruchsvolisten Zyklus
mit Beschleunigung (pos./
neg.), Geschwindigkeit
und Haltezeiten.

Sie sollten auch
Belastungsvariationen und
E/A-Anderungen im Zyklus
angeben. Bezeichnen Sie

[NO. OF CYGLES] |
[ Jpro Minute

(per minute)

KONTAKTINFORMATIONEN
[CONTACT INFORMATION]

Name, Telefon [Phone], Firmenname
[Emall Co. Namg], Etc.

[]pro Stunde

(per hour)

Achsen mit passenden
Skalen und Einheiten.

["Graph your most

demanding cycle, including
accel/decel, velocity and
dwell times. You may

also want to indicate load
variations and I/O changes
during the cycle. Label
axes with proper scale

| and units.

Zeit oder Abstand [Time or Distance] (— )

E-MAIL
help@tolomatic.com

R/GSA_56

NUTZEN SIE DIE TOLOMATIC-SOFTWARE IM INTERNET ZUR GROSSENBESTIMMUNG
UND AUSWAHL UNTER www.tolomatic.com ODER... RUFEN SIE TOLOMATIC UNTER
+49 6142 17604-0 AN. Wir helfen Ihnen, den richtigen Antrieb fiir die Aufgabe auszuwahlen.

USE THE TOLOMATIC SIZING AND SELECTION SOFTWARE AVAILABLE ON-LINE AT www.tolomatic.com OR...
CALL TOLOMATIC AT +49 6142 17604-0. We will provide any assistance needed to determine the proper actuator for the job.

Tolomatic
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+49 6142 17604-0



https://www.tolomatic.com/
http://sizeit.tolomatic.com

RSA und GSA Elektrische Stellantriebe

Auswabhlrichtlinien

Ausgehend von der Anwendungshublénge, der gewiinschten

Zykluszeit, den Belastungen und Kréften werden die Bewe-
gungsprofildetails einschlieBlich der linearen Geschwindigkeit und des
Schubs in jedem seiner Segmente etabliert.

1 BEWEGUNGSPROFIL AUFBAUEN

Wenn seitliche (radiale) Belastungen vorhanden sind,

2ANTRIEBSART AUSWAHLEN
wahlen Sie GSA.

WAHLEN

Ausgehend von den geforderten Geschwindigkeiten und
der Schubkraft wéhlen Sie eine AntriebsgroBe und die Art und
Weise und Gewindesteigung des Spindelantriebs.

3AI\_I_TRIEBSGRﬁSSE UND SCHRAUBENTYP

GEWINDES UBERPRUFEN

Uberpriifen Sie, ob die lineare Spitzengeschwindigkeit
nicht den Wert der kritischen Geschwindigkeit fiir die GroBe und
Gesamtsteigung des ausgewahlten Gewindes ibersteigt.

4KRITISCHE GESCHWINIDIGKEIT DES

GEWINDES PRUFEN

Uberpriifen Sie, ob die Spitzenschubkraft nicht die kri-
tische Knickstarke fir die GroBe des ausgewdhlten Gewindes
Ubersteigt.

5AXIALE KNICKSTARKE DES

DER ANWENDUNG MIT DER SPITZENKAPAZITAT
(SPITZENREGION) DES GEWAHLTEN ANTRIEBS
(ROLLENGEWINDE)

Wird ein Rollengewinde ausgewdhit, berechnen Sie den erforderli-
chen Spitzenschub und die Spitzengeschwindigkeit der Anwendung
und vergleichen Sie diese mit den Diagrammen. Die Auswahl muss
den Spitzenanforderungen der Anwendung gentigen.

6VERGLEICHEN SIE DIE SPITZENPARAMETER

ABSCHMIERINTERVALL BERECHNEN
(ROLLENGEWINDE)

Wird ein Rollengewinde ausgewéhlt, das empfohlene Ab-
schmierintervall berechnen. Die vollstdndigen Schmierinforma-
tionen flir RSA24, RSA32, RSA50 und RSA64 HT Option finden
Sie auf Seite R/GSA_33 und in den Teileblattern.

Die obigen Richtlinien dienen nur als Referenz. Verwenden
Sie die Tolomatic-Software im Internet zur GroBenbestim-
mung flir beste Ergebnisse.

www.tolomatic.com

Tolomatic

Wenn die Umgebungstemperatur der Anwendung auBer-

halb des zuldssigen Bereichs liegt [Rollengewinde: 10 °C
bis 50 °C, alle anderen 4 °C bis 54 °C, bitte Riicksprache mit
dem Werk halten. Beachten Sie, dass bei aggressiven Anwend-
ungen, bei denen Rollengewinde verwendet werden, die AuBen-
temperatur des Antriebsgehduses bis auf 82 °C ansteigen kann
und dass ein ausreichender Freiraum zur Vermeidung von Uber-
hitzung anderer Systemkomponenten eingehalten werden sollte.

8ANMERKUNGEN ZUR TEMPERATUR

Berechnen Sie die Gesamttragheit des Systems, die

Spitze und das RMS-Drehmoment, das vom Motor
bendtigt wird, um innere Reibung, duBere Krafte und Be-
schleunigung/Verzégerung der Last zu (iberwinden.

1 OEINEN MOTOR UND EINE STEUERUNG

9 ERMITTLUNG DES GESAMTDREHMOMENTS

AUSWAHLEN

Verwenden Sie den ermittelten Gesamtdrehmoment-
wert zur Auswahl eines Motors und eines Untersetzungsgeréts
(falls erforderlich). Vergewissern Sie sich, dass der Spitzenwert
des Drehmoments unterhalb der Spitzendrehmomentkurve des
Motors liegt und dass der Wert des Dauerdrehmoments unter-
halb der Dauerdrehmomentkurve des Motors liegt. Uberpriifen
Sie die minimale Drehmomentspanne (15 %). Uberpriifen Sie die
Ubereinstimmung der Tragheit. Wahlen Sie eine Steuerung aus.

MOTORANTRIEBSKONF]GURATION
1 1 UND SENSOREN AUSWAHLEN, FALLS
ERFORDERLICH.

Wahlen Sie die Inline- oder parallel-gegenldufige Motorkon-
figuration aus. Wahlen Sie Montage- und Stangenkopfoptionen.
Wahlen Sie die Positionssensoren aus (falls erforderlich). Die 12
Sensorenauswahl beinhaltet: Reed, Solid State PNP oder NPN;
alle als SchlieBer oder Offner; mit freien Leitungen oder Schnell-
trennungskupplungen.

WAHLEN

Stangenkopfoptionen umfassen: CLV-Gabelstan-
genkopf, SRE kugelférmiger Stangenkopf, MET-Stangenkopf
mit AuBengewinde, ALC-Ausrichtkupplung, XR-Stangenverldn-
gerung. Montageoptionen umfassen: TRN Zapfeneinbau, FFG
Frontflanschbefestigung, MP2 Montageplatten, PCD Gabelbe-
festigung, PCS Osenhalterung, BFG Riickflanschbefestigung.

1 2 MONTAGE- UND STANGENKOPFOPTIONEN

/"\_\f_

sizeit.tolomatic.com tolomatic.com/ask

fiir eine schnelle und Technische

genaue Auswahl der Unterstiitzung vor
Aktoren und nach dem Kauf

R/GSA_57
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RSA und GSA Elektrische Stellantriebe
ERSATZTEILBESTELLUNG

I RSA ANTRIEBSBEFESTIGUNG-AUSTAUSCHKITS

Fur alle l\/lotorbefesngungen

FF Frontﬂ;;ri]nsggl] 1107-9013 | 2107-9013 1112-9013 | 2112-9013| 1124-9022 | 2124-9032 1132-9022 | 2132-9042 1150-9022 | 2150-9042 1164-9022 | 2164-9022 1164-0484 | 2164-9484

VP2 Befestigu- |1107-9015| 2107-9015] 1112-9014| 2112-9014] 1124-9023| 2124-9033 1132-9023| 2132-9043] 1150-9023| 2150-9043] 1164-9023 | 2164-9023] 1164-9375 | 2164-9875
ngsplatte [1119-001442112-0014*| *Befestigungsplatte mit 23 Motorgestell oder YMH-Option (nur fi GrdBe RSA12)
Nur fiir RP-Motorbefestigung

BF Rgggg?;ﬂg 1107-901412107-9014(1112-9025 | 2112-9025 | 1124-9022 | 2124-9032] 1132-9022 | 2132-9042( 1150-9022 | 2150-9042 | 1164-9022 | 2164-9022 | 1164-9484 | 2164-0484

PCS| Osennalterung [1107-9016|2107-9016 1107-9016| 2107-9016 1124-9024 | 2124-0034 1132-9024 | 2132-9044 1150-9024 | 2150-9044 1164-9024 | 2164-9024] 1164-9344 | 2164-9344
PCD Gabeloe- 1107 17| 107-9017 | 1107-9017 | 2107-9017 | 1124-9025 |2124-9035 1132-0025 2132-9045 1150-9025 | 2150-9045 11649025 | 2164-0025 1164-0345 | 2164-9345

[«p)

[<p)

festigung

I RSA STANGENKOPF-AUSTAUSCHKITS

US MODELLE

- 24ST 24HT SZST 32HT 50ST H0HT 64ST 64HT
CLV Gabelkopf | 1107-9021 2-9020 | 1124 50-9029 | 1150-9396 | 1150-9029 | 1164-9386
SRE[ Kugelformiger Stangenkopf | 1107-9020 29019 H2£-9028 2Z 9397 2Z 9028 21 9397 50-9028 | 1150-9397 | 1150-9028 | 1164-9028
MET Mit AuBengewinde | 1107-1073 2-1058 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1150-1057 | 1150-1815 | 1150-1057 | 1164-1035
ALC* Richtschloss | 1107-1076 2-1061 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1164-9385

METRISCHE MODELLE

45T | 24HT | 32ST | S2HT | 50ST | BSOHT | 64ST | 64HT
CL Gabelkopt | 2107-9021 | 2112-9020 | 2124-0039 | 2124-9396 | 2132-9049 | 2132-9396 | 2150-9049 | 2150-9396 | 2164-0029 | 2164-9386
SRE| Kugelformiger Stangenkopf | 2107-0020 | 2112-9019 | 2124-9038 | 2124-0397 | 2132-9048 | 2132-9397 | 2150-0048 | 2150-9397 | 2164-9028 | 216-0387
21241067 [ 2 71 i SR 2 g
1

MET Mit AuBengewinde | 2107-1073 | 2112-1058 24-1815 | 2132-1057 | 2132-1815 | 2150-1057 | 2150-1815 | 2164-1057 | 2164-1546
ALC* Richtschloss [ NA NA  12124-10701]2132-1060 | 2132-1060 | 2132-1060 | 2150-1060 | 2150-1060 | 2164-1060 | 2164-1060

5 HINWEIS: Ausrichtkupplung ist mit Innengewinde, wenn AuBengewinde gewtinscht wird, bestellen Sie auch MET KA. = keine Angabe

I GSA OPTIONEN AUSTAUSCHKITS

| ] e M GROSSE

M I N N N O
Anschlaghiilse | 2312-1005 | 2317-1005 | 2334-1005 | 2332-1005 (berdimensionierte Anschlaghillse | 2317-1005| 2324-1005 | 2332-1005 | 2348-1005

Edelstahl-Anschlaghilse [ 2312-1056 | 2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 Uberdmensmng&ﬁaeésh 3|hs|e 917-1056 | 2304-1056 1 2330-1056 1 2348-1056

& Die Kits enthatten eine Manschette und die erforderlichen Befestigungen

no

- RSA' UND GSA' SCHALTER Gewindeste- | Normaler- | Sensor-
Zum Bestellen des Schalterkits verwenden Sie den igung weise | typ
Konfigurations-Code fiir den Schalter mit vorangestelltem Rl 5m (197 Zol) ofen Reed
SW- und Antriebs-Code RIK| @ Schnelitrennung
BEISPIFL: Das Beispiel ist fiir Solid State NPN, Offner- N [¥] 5m (197 Zoll

EEE%EEE KK Schalter mit Schnelftrennungskupplungen. ME [ schnelirennung | oo o | feed

£ 3 8 Jedes Schalterkit ist komplett mit Halterung, ,

= & &  Stelischraube, Schatter und passendem sm{isrzoh | | S

g (D-Kabel. Beachten Sie, dass die GroBe von  |[T[&I | | Schnelirennung PNP

I Halterung/Schalter tblich ist und fiir alle ,

B RSA-Grofen verwendst werden kann. K smagrzon | | e

K[l Schnelitrennung NPN

A HINWEIS: Siehe Teilblétter, um Schalter an Antrieben zu [Pl 5 m (197 Zol) seschiossen gg'tg
ersetzen, die vor dem 5.10.2010 hergestellt wurden. Bl B Schelitrennung PP
RSA-Werkzeugsatz fiir H 5 m (197 Zol) Geschlossen Sgltg
riickwartsparalleles Spannen 24HT / 32 alle |50 alle & 64 alle HEK | | Schneltrennung NPN

Bestellung nach Tellenummer | 1124-9430 | 1132-0430 |  1150-9430
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RSA ST und HT Elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb
BESTELL-

RISIA @@@@ [SIKIBIE [2l[EIL] (S]] ()G (Rl M M & @@DQQ

MODELL UND MONTAGE " RSA
: MOTOR MOUNTING STABVERLANGERUNG ST
RSA  Kolbenstangenantrieb, m "
Halterung in Zoll-MaBen LMl Lineare Motorbefestigung XR____ Gewynschte Stabverldngerung
RPT Verhaltnis 1:1, parallel- _in Zoll (SK) oder
gegenléufige Motorhalterung _— MMBm'lTe'tter (m oo
RPLT 1:1 Ubersetzung, ieselne MaBeinheit wie Hublénge ist erforderlic
12,16, 24, 32, 50, 64 ri]ckwértsgerichgteter paralleler A Nur fiir vertikale Anwendungen.
RPR1 Motoranbau, Iinlgs oderlrechts S HINWESS: Die XR-Abmessung Verldngerung
MUTTER/GEWINDE S|ehe“Se|Ite 17 fiir Details + Hub sollte den maximalen Hub des
. CODE- RP2 Verhaltnis 2:1, parallel- angegebenen Antriebs nicht uberschreiten.
GROSSE| CODE | NUMMER gegenldufige Motorhalterung (Siehe Tabelle MAX. HUB) Fiir Verlangerungen,
SN 01.02.05 RPL2 2:1 Ubersetzung, die groBer als die maximale Hublénge sind,
12 [BZ 10 riickwartsgerichteter paralleler wenden Sie sich bitte an Tolomatic
BN, BNL | 08 RPR2 Motoranbau, links oder rechts
S 01,02,05 siehe Seite 17 fiir Details STANGENKOPF
16 |BZ 10 € RP2 nicht in den GraBen 12 oder 16 verfiighar Stangenkopf mit Innengewinde ist Standard
BN, BNL 82 0708 CLV Gabelstangenkopf
37 10 RP RlEENSPANNUNG SRE  Kugelférmiger Stangenkopf
24 [BNBNL [02.05 TEN' Riemenspannwerkzeug MET  Stangenkopf mit AuBengewinde
BNM__ 105,10 fiir RP-Motormontage ALC Richtschioss-Stangenkopf* RSA
%7 04,0510 212 Schmiernippel an der 12-Unr-
g- 5T 88 o STANDARD ODER HOHES Position (siehe Seite 40) HT
32 BN 1051020 DREHMOMENT ) HINWES: Ausrichtkupplung ist mit
Rl 04:05:1 0 ST1 Standard RS-Antrieb Innengewinde, wenn AuBengewinde gewdinscht
BZ 10 HT1* Option mit hohem Drehmoment wirg bestslion Sio auch MET
50 [BN.BNL [01,02,04 *Motor mit Passfeder erforderiich
3 M 05', 8’25 € HTT nicht in den GréBen 12 oder 16 verfiighar
R7 (1)8 HINWEIS: Fir RN ist immer dlie HT1-Option erforderlich Standardantrieb IP54
BN.BNL | 02.04.53 IP67 Basiseindringschutz
64 |B 05,10,20 ZAPFENEINBAU " gwuhr RSA32, ?OL, %4) ’
BNH 02 i chmiermittel, Lebensmitte
R 0510 TR Zapfeneinbau Arzneimittel

€3 Nicht erhattlich in den GroBen

u 12 oder 16 LMI (linear) Motormontage
HUBLANGE S HINWEIS: Der Zapfeneinbau ist nicht

SK__._ Gewiinschte Hublange in fir die Nachristung vor Ort erhéftlich, SCHALTER
: ; bitte kontaktieren Sie Tolomatic fiir Py
Dezimalzoll eingeben . . =
. weitere Informationen. . =
SM{___ (Metrische Montage) & - -
Gewlincite Hubldnge in ANTRIEBSBEFESTIGUNG 2. /38 | w B8
Millmetern engeben Fiir alle Motorbefestigungen: = ES|E2|u| 2 g2
 Die metrische Version bietet metrische Gewinde- ' o w|SEsS o =S
stangenende, Montage des Antriebs und PaBstitten FFG Frontflanscheinbau =228 E S| =38
HINWEIS: Die Befestigungsgewinde des FFGR Frontflanscheinbau Offen Nein | RY
Stellantriebs und die Befestigungsbefesti- 90° gedreht (siehe S. 21) IR Ja_|RK| »
gungen sind entweder Zoll oder metrisch. MP2 Befestigungsplatten e | & [Gesch- | nein [NY] 5
abhangig von der angegebenen Hublange (2 Stiick erforderlich) v lossen | Ja [NK|-S
SK=Zoll Montage c ol , Nicht alle ; S
. Nur fiir RP-Motorbefestigung: aufgefiihrten PNP| Offen |-0€I0 TY 28|
SM=mefrische Montage PCD Gabelbefestigung sind mit la_[TK|S 2 s
MAX. HUB PCDR Gabelbefestigung optonen | 2 \on| offen LELKY IS 2] 5
aiisgp o oEa St AN 90° gedreht (siee S.24) | Weneense |2 2_TKK] = =
s PCS  Osenhalterung genel | S {pyp| Gesch- [ nein [PY] 2
16 1 4572 4572 PCSR (Osenhalterung Tolomatic. | 75 lossen | J@_|PK| 5
24 609.6  [609,6 90° gedreht (siehe S. 24) NPN Gesch-| nein [HY
32 | 9144 9144 BFG_Riickflanschbefestigung lossen | Ja |HK
50 | 12192 [91448 )
64 | 15040 191485 IHR GANZ PERSONLICHER MOTOR
Rt R il 1 YM___ Motorbefestigung fiir Motoren von anderen Herstellern (nicht Tolomatic). www.tolomatic.com
Sie Tolomatic fiir die Produktionszeit Bremsen, cie an rlickvértsgericheten paralilen Motorbefestigungen montiertsind (nsbesondere bei vertikl angeorcneten Aktuatoen), kinnen nicht verhinder, dass die Schvaube zurckdrent und die Lastbef enem Ausfll des Zafnremens

durch die Schwerkraft falt. Eine Infine-Motorbefestigung mit einer ausfallsicheren Bremse, die direk! an der Aktuatorwelle montiert ist, oder eine spezielle Konstruktion mit Getriebe oder Durchgangswelle solte in Betracht gezogen werden, wenn
eine Bremse in einer sicherheitsieitischen Anwendung erforderich ist. Wenden Sie sich an Tolomatic, um altermative Optionen fi die Montage von Perallelumkenrbremsen zu erhalten. Das Drefmoment auf den Riemen und die internen ST
RP-Komp muss jedoch unter den Moglichkeiten der Baugruppe bleiben, um ein Durchrutschen des Riemens oder einen vorzeitigen Ausfall zu verhinder. Wenden Sie sich bei Bedarf an Tolomatic, um weitere Informationen zu erhalten.
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GSA

GSA Gefuhrter elektrischer stangengefuhrter Stellantrieb

BESTELL-

ANTRIEB -

G (24 BNzl (SR

MODELL UND MONTAGE

GSA  Gefiihrter
Kolbenstangenantrieb,
Halterung in Zoll-MaBen

12,16, 24, 32

SCHRAUBEN-MUTTER-

KOMBINATIONEN
GROSSE | CODE _|CODE-NUMMER
SN 01,02,05
12 [BZ 10
SN.BNL |08
S 01.02.05
16 Bz 10
SN_BNL_[08
o
BNL_[02,05
24 BN [05.10
R 04.05.10
B 10
g [BUBNL_[0205
BNM__105.10.20
R 04.05.10

HUBLANGE

SK__.__ Gewtinschte Hublange in
Dezimalzoll eingeben

OPTIONEN

%@ CIRI[S| IR MI%EDQEIE

MOTORBEFESTIGUNG

LMI Lineare Motorbefestigung
RP1  Verhdltnis 1:1, parallel-

gegenldufige Motorhalterung
RP2 Verhéltnis 2:1, parallel-

gegenlaufige Motorhalterung
€ RP2 nicht in den GroBen 12 oder
16 verfiighar

STANDARD OR HIGH TORQUE

ST1 Standard RS Actuator

HT1* High Torque Option
*requires keyed motor

€3 HT1 not available on 12 or 16 size

NOTE: RN always requires HT1 option

SMt___ (Metrische Montage)
Gewiinschte Hublange in
Millimetern eingeben

HINWEIS: Die Befestigungsgewinde des
Stellantriebs und die Befestigungsbefestigungen
sind entweder Zoll oder metrisch. abhdngig von
der angegebenen Hubldnge

SK=7oll Montage
SM=metrische Montage

MAX. HUB
) GSA
GROSSE mm
12 4572
16 609,6
24 762,0
32 9144

1 Die metrische Version bietet metrische
Gewindestangenende, Montage des Antriehs
und PaBstiften

R/GSA_60

LAGER UND FUHRUNGSSTANGEN
(NUR GSA)

LB Lineare Lager
CB Verbundlager, Stangen in
StandardgréBe
COB Verbundlager,
Uberdimensionierte Stangen
CBS Verbundlager,
Edelstahlstangen in
StandardgréBe
CBSO Verbundlager,
Uberdimensionierte
Edelstahlstangen

€3 *Edelstal-Fiihrungsstangen sind nicht
mit der Option Linearlager erhéitlich.

ANSCHLAGHULSE (NUR GSA)

CK Anschlaghiilse aus Stahl
CKS Edelstahl-Anschlaghtilse

HINWEIS: Die richtige
Anschlaghtilse wird automatisch
anhand der zuvor gewéahlten Lager-
und Fiihrungsstange ausgewéhit.

Nicht alle aufgefiihrten
§ Kennnummern sind mit

samtlichen Optionen

kompatibel. Wenden

Sie sich bei Fragen

an Tolomatic.

sizeit.tolomatic.com fiir

eine schnelle und genaue

Auswahl der Aktoren

Tolomatic

EXCELLENCE /N MOTION

LANGE DER GEWIND-

TYP
LOGIK
SCHNELL-
TRENNUNG
MENGE
ESTEIGUNG

Nein

REED
SPST

s]

NP| Offen

gingeben
5 Meter

NPN| Offen

Gesch- | nein
PP Jossen Ja
Gesch- | nein
NPN| ossen [ Ja

SOLID STATE

Nach dem Code die gewtinschte Menge

SCHMIERUN(
BENSMITTELQ
LUB Schmiermittel,
Lebensmittel/Arzneimittel

IHR GANZ PERSONLICHER
MOTOR

YM______ Motorbefestigung fiir

Motoren von anderen

Herstellern (nicht Tolomatic).

www.tolomatic.com
Bremsen, die an riickwértsgerichteten parallelen
Motorbefestigungen montiert sind (insbesondere
bei vertikal angeordneten Aktuatoren), kénnen
nicht verhindern, dass die Schraube zurtickdreht
und die Last bei einem Ausfall des Zahnriemens
durch die Schwerkraft fallt. Eine Inline-
Motorbefestigung mit einer ausfallsicheren
Bremse, die direkt an der Aktuatorwelle montiert
ist, oder eine spezielle Konstruktion mit Getriebe
oder Durchgangswelle sollte in Betracht gezogen
werden, wenn eine Bremse in einer
sicherheitskritischen Anwendung erforderlich ist.
Wenden Sie sich an Tolomatic, um alternative
Optionen fiir die Montage von
Parallelumkehrbremsen zu erhalten. Das
Drehmoment auf den Riemen und die internen
ST RP-Komponenten muss jedoch unter den
Mdglichkeiten der Baugruppe bleiben, um ein
Durchrutschen des Riemens oder einen
vorzeitigen Ausfall zu verhindern. Wenden Sie
sich bei Bedarf an Tolomatic, um weitere

Informationen zu erhalten.

+49 6142 17604-0



https://www.tolomatic.com/
http://sizeit.tolomatic.com

Der Tolomatic Unterschied. Erwarten Sie mehr vom Marktfihrer:
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g ~ 1
/ =\ . .
O )
INNOVATIVE SCHNELLE AKTUATOR DEIN MOTOR CAD TECHNISCHER
PRODUKTE LIEFERUNG GROSSENBERECHNUNG HIER BIBLIOTHEK SUPPORT
Ldsungen mit Auf Bestellung Dimensionierung Passen Sie lhren Herunterladen Holen Sie sich eine
Endurance gefertigt, mit und Auswahl Motor an kompatible ~ 2D- oder 3D-CAD- Antwort auf lhre
TechnologyS™ fiir konfigurierbaren elektrischer Montageplatten Dateien fir Frage oder fordern
anspruchsvolle Hublangen Stellantriebe mit mit Tolomatic- Tolomatic-Produkte. Sie eine virtuelle
Anwendungen. und flexiblen unserer Online- Aktuatoren an. Designberatung
Montageoptionen. Software. mit einem unserer

Ingenieure an.

ServoWeld® Antriebe .~ . Pneumatische Produkte
Elektrische Produkte ¥ J

= e . -~ ™ ’ .
e AL e I Y _ N -7 | UNTERNEHMEN
| QUALITATSSYSTEM
ZERTIFIZIERT VON DNV

=1S0 9001 =

EXCELLENCE IN MOTIO Zertifizierter Standort: Hamel, MN

Produkte zur Energieiibertragung

USA - Hauptquartier MEXIKO
Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Automatisierungs-
Elisabethenstr. 20 3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
65428 Riisselsheim Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, No. 60 Chuangye Street, Building 2
Deutschland Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Hugiu District, SND Suzhou
Telefon: +49 6142 17604-0 Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Jiangsu 215011 - PR. China
help@tolomatic.eu sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com Tolomatic_China@tolomatic.com

Alle Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen ihrer  behélt sich das Recht vor, Anderungen am Aufbau oder der Funktionsweise der hier
jeweiligen Eigentiimer. Die in diesem Dokument zusammengestellten Informationen gelten  beschriebenen Gerdte und der mit ihnen in Verbindung stehenden Bewegungsprodukte
zum Zeitpunkt der Drucklegung als genau. Tolomatic Gbernimmt keine Verantwortung  ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen. Die Informationen in diesem Dokument konnen
fir die Verwendung der Informationen oder fiir Fehler in diesem Dokument. Tolomatic  ohne Vorankindigung gedndert werden.

Die tuellen technischen Daten finden Sie auf www.tolomatic.com

© 2024 TOLOMATIC 202412030753 LITERATURE NUMBER: 3600-4204 25



https://youtu.be/RvY0BFlxpK4
https://www.tolomatic.com/de-de/produkte
https://www.tolomatic.com/de-de/infozentrum/tools/your-motor-here
https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/de-de/infozentrum/cad-archiv
https://www.tolomatic.com/contact-an-engineer

